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Identificacao do curso

Denominag¢ao do Curso: Curso de Graduacdo em Engenharia de Controle e Automacao
Grau: Bacharelado

Modalidade: Presencial

Titulagdao Conferida: Engenheiro de Controle e Automacao

Duragdo do Curso: Tempo minimo: 5 anos (10 periodos)
Tempo maximo: 7,5 anos (15 periodos)

Regime Académico: Semestral

Ingresso: Semestral

Turno de Oferta: Integral

Numero de Vagas Oferecidas por Semestre: 15 (quinze)

Portaria de reconhecimento: Portaria MEC N2 547, de 14 de agosto de 2018

Carga Horaria do Curso:

Nucleo de Formagao Basica, Profissionalizante e Especifica 3.255 horas
Trabalho de Conclusao de Curso 30 horas
Estagio Supervisionado Obrigatorio 160 horas
Componentes Curriculares Optativos 75 horas
Atividades Complementares 80 horas
Carga Hordria Total do Curso 3.600 horas
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1 Apresentacao

Este Projeto Pedagdgico de Curso (PPC) tem o objetivo de nortear as acdes de educacdo e formacao
profissional do Curso de Graduacdao em Engenharia de Controle e Automacao da Faculdade de Engenharia

Elétrica (FEELT) da Universidade Federal de Uberlandia (UFU) no campus Santa Moénica.

A construcdao de um PPC exige a ampla participacao dos agentes envolvidos no processo, uma vez que:

“é a partir do trabalho coletivo de todos os envolvidos que se dd o projeto politico-
pedagdgico instituinte. Ele ocorre a medida que se analisam os processos de ensinar,
aprender e pesquisar as relagées entre o instituido e o instituinte, o curriculo, entre
outros, a fim de compreender um cendrio marcado pela diversidade” [Veiga, 2000].

Tendo em mente esta orienta¢do, a comunidade da FEELT foi conclamada a participar da reformulagdo
do PPC do Curso de Engenharia de Controle e Automacao, visando uma melhora estrutural das disciplinas,
bem como a revisdo de conteldos, tematicas e estratégias pedagodgicas, objetivando a formacdo de

profissionais altamente qualificados e em sintonia com o dindmico mercado de trabalho.

Este documento sintetiza o resultado do trabalho de revisao da estrutura do curso, que foi realizada a
partir de reunides de docentes e discentes, convocadas especialmente para este fim através,
principalmente, do Nucleo Docente Estruturante (NDE) sob a coordenac¢do do Colegiado do Curso.
Também foram feitas amplas discussGes com profissionais de diversas areas correlatas a fim de se definir

um curso com contedido moderno, abrangente, flexivel e com vigoroso conteudo tedrico-pratico.

Outros fatores que motivaram a reformulacdo do curso foram as legislacGes referentes as atividades de
extensdo universitaria e a necessidade de modificacGes prementes nas ementas de disciplinas da FEELT e
de outras unidades académicas, motivadas pela inser¢do de conteldo definidos por legislacdo especifica
e a necessidade de equalizagdo das disciplinas dos nucleos de conhecimento basico e profissionalizante

dos cursos de graduacgdo ofertados pela FEELT.

A reforma do projeto pedagdgico do Curso de Engenharia de Controle e Automacgao encontra sustentagdo

nos seguintes instrumentos legais:
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Lei n2 5.194/1966. Regula o exercicio das profissdes de Engenheiro, Arquiteto e Engenheiro-
Agrénomo, e da outras providéncias;

Lei n2 9.394/1996, de Diretrizes e Bases da Educacdo Nacional e os atos legais dela derivados;
Lei n2 10.172/2001 que aprova o Plano Nacional de Educagéo;

Resolugdo CNE/CES n2 02/2019, que substitui a Resolugdo CNE/CES n2 11/2002, que institui as
Diretrizes Curriculares Nacionais para os Cursos de Engenharia;

Parecer CNE/CES n2 948/2019, que altera o art. 9° da Resolu¢do CNE/CES n2 02/2019;
Portaria MEC n2 1.694/1994. Instituiu a Engenharia de Controle e Automagdo;

Resolu¢do CONFEA n2 218/1973. Discrimina atividades das diferentes modalidades profissionais
da Engenharia, Arquitetura e Agronomia;

Resolu¢do CONFEA n2 427/1999. Discrimina as atividades legais dos Engenheiros de Controle e
Automacao;

Resolugdo CONFEA n2 1.002/2002. Adota o Cddigo de Etica Profissional da Engenharia, da
Arquitetura, da Agronomia, da Geologia, da Geografia e da Meteorologia e dd outras
providéncias;

Resolugdo CNE/CES n2 2/2007. Dispde sobre a carga horaria minima e procedimentos relativos
a integralizacdo e duracdo dos cursos de graduacao, bacharelados, na modalidade presencial;
Referenciais Nacionais dos Cursos de Engenharia;

Lei n2 13.005/2014, meta 12.7. Requer que o curso tenha pelo menos 10% de sua carga horaria
destinada a extensdo universitaria;

Resolugdo CNE/CP n2 1/2012. Estabelece Diretrizes Nacionais para a Educacdo em Direitos
Humanos;

Resolugdo CNE/CP n2 2/2012. Estabelece as Diretrizes Curriculares Nacionais para a Educagdo
Ambiental;

Lei n2 13.425/2017, art. 82. Estabelece diretrizes gerais sobre medidas de preven¢do e combate
a incéndio e a desastres em estabelecimentos, edificacdes e areas de reunido de publico;
Resolugdo CNE/CP n2 1/2004 e Parecer CNE/CP n? 3/2004. Institui Diretrizes Curriculares
Nacionais para a Educacédo das Relacdes Etnico-Raciais e para o Ensino de Histéria e Cultura Afro-
Brasileira e Africana;

Decreto n? 5.626/2005 que regulamenta a Lei n? 10.436/2002, que dispde sobre a Lingua
Brasileira de Sinais (LIBRAS) e o artigo 18 da Lei n2 10.098/2000;

Lei n2 11.788/2008. Dispde sobre o estagio de estudantes;

Resolugdo CONGRAD n? 24/2012. Aprova as normas gerais de estdgio de graduacdo da

Universidade Federal de Uberlandia, e da outras providéncias;
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e Lein2 10.861/2004. Institui o Sistema Nacional de Avaliacdo da Educacdo Superior (SINAES), e
da outras providéncias;

e Decreto n2 7.234/2010 que dispde sobre o Programa Nacional de Assisténcia Estudantil
(PNAES);

e Regimento Geral e Estatuto da Universidade Federal de Uberlandia;

e Resolucdo CONSUN n2 15/2009. Estabelece a Politica de Assisténcia Estudantil da Universidade
Federal de Uberlandia;

e Resolucdo CONGRAD n? 15/2011. Aprova as Normas Gerais da Graduag¢do da Universidade
Federal de Uberlandia, e da outras providéncias;

e Resolucdo CONSUN n2 03/2017. Estabelece o Plano Institucional de Desenvolvimento e
Expansdo (PIDE) da Universidade Federal de Uberlandia, e da outras providéncias. Quinquénio
2016 a 2021;

e OrientacOes Gerais para Elaboracdo de Projetos Pedagogicos de Cursos de Graduagao, 22
edicdo. Documento produzido pela Diretoria de Ensino da Pro-reitora de Graduagdo da
Universidade Federal de Uberlandia;

e Portaria MEC 1428/2018 que dispde sobre a oferta, por Instituicdes de Educagdo Superior - IES,
de disciplinas na modalidade a distancia em cursos de graduacgdo presencial. Esta Portaria revoga
a Portaria MEC n2 1.134/2016;

e Resolugdo CNE/CES n2 07/2018 de 18.12.2018 que “Estabelece as Diretrizes para a Extens3o na
Educacdo Superior Brasileira e regimenta o disposto na Meta 12.7 da Lei n2 13.005/2014, que
aprova o Plano Nacional de Educacdo - PNE 2014-2024 e da outras providéncias”; e

e Portaria N2 547, de 14 de agosto de 2018, reconhecimento do curso de Engenharia de Controle

e Automacdo da Universidade Federal de Uberlandia pelo MEC.

Espera-se assim que as acdes adotadas nesta reforma contribuam para melhor caracterizar o perfil do
Engenheiro de Controle e Automacgao formado pelo curso, otimizando as acdes necessdrias para que o
perfil idealizado seja alcangado. Este PPC também indica as metodologias de ensino e baliza as acGes da
coordenacado, colegiado, docentes, discentes e demais agentes ou estruturas que participam direta ou

indiretamente do Curso de Engenharia de Controle e Automacao.
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2 Justificativas

A Universidade, compreendida como local dinamico de saberes e espaco de didlogo, busca
permanentemente a sintonia com nossos tempos e, por esta razdo, deve estar atenta as mudangas e
renovacoes. Por isto é impulsionada pelas necessidades educacionais da realidade circundante e ndo pode
se eximir de seu compromisso com os projetos que buscam a melhoria da educacdo com vistas as atuais
exigéncias profissionais, mercadolégicas, econémicas e sociais em nosso pais sem esquecer de sua

vocagdo para construgao de novos conhecimentos.

E neste aspecto, ressalta-se que a sociedade contemporanea estd cada vez mais alicercada no
conhecimento e na tecnologia, com perspectivas de um maior aprofundamento desta situacdo. A
automacao de todas as atividades humanas modernas (sejam elas comerciais, industriais, administrativas,
cientificas, médicas, dentre muitas outras) tem sido uma das molas propulsoras do desenvolvimento e
progresso nesses ultimos anos. Em funcdo disto promove uma melhoria na qualidade de vida e conforto
da sociedade através do provimento de maior eficiéncia nos processos, o desenvolvimento de novas

ferramentas de trabalho, aprendizado e lazer, além de seguranca e muitos outros relevantes beneficios.

O Curso de Graduagdao em Engenharia de Controle e Automacgdo tem nesse contexto um papel muito
importante, pois fornece aos egressos as bases para atuar de forma ativa no desenvolvimento e
transformacdo da tecnologia em favor das necessidades da sociedade, haja vista a sélida formacgao técnica

e tecnolégica proposta nessa reforma do projeto pedagdgico do curso.

O Projeto Pedagdgico ndo é um sistema rigido e fechado em si mesmo e o Nucleo Docente Estruturante
(NDE) é o 6rgao consultivo responsavel pela sua concepc¢ao, consolidacdo e atualizagGes periddicas, que
trabalha no sentido de evitar que ele se torne uma pe¢a meramente documental. Com esta visao, desde
o inicio do curso, o NDE tem feito reunides com a participacdo dos discentes, dos tutores, dos docentes
gue ministram disciplinas nos nucleos de conhecimento basico, profissionalizante e especifico, além de
empresarios, diretores de empresas e engenheiros, visando aperfeicoar o processo de formagdo do

Engenheiro de Controle e Automacgdo egresso da Faculdade de Engenharia Elétrica da UFU.

O texto a seguir, extraido da Ata da reunido do NDE do més de novembro de 2013, ressalta seu

compromisso com a formacdo de exceléncia do profissional egresso.
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“... 0 Projeto Pedagdgico do Curso — PPC deverd ser supervisionado pelo NDE que estd
ligado diretamente com o Colegiado do Curso. O Plano de A¢éo do Curso estd sob a
responsabilidade do NDE e ele é consultivo e deverd ser realizado através de
acompanhamentos e tutorias. Ponderou-se que apesar do Curso de Graduagdo em
Engenharia de Controle e Automagdo ter sido recentemente criado, as disciplinas de
formacdo especifica mereceriam ser novamente analisadas, agora com a avaliagéo
dos docentes recém-contratados, membros deste NDE, devido a larga experiéncia
dos mesmos na drea, adquiridas principalmente na industria. Foi ainda explicado que
as disciplinas do ciclo bdsico e profissionalizante sdo comuns a todos os cursos
oferecidos pela FEELT e que estas disciplinas estdo sendo avaliadas por comissdo
especifica”.

Diante do exposto, a avaliacdo permanente de todo o processo pedagdgico do curso permitiu que o NDE
pudesse vislumbrar ag¢Ges que permitissem melhorar o perfil do egresso e seu posicionamento no

mercado de trabalho, além de atender regulamentacbes institucionais, resultando nas reformas

propostas neste documento.

2.1 | Historico do Curso

Em meados da década de 50 na cidade de Uberlandia/MG, identificou-se a necessidade e o desejo de uma
Escola de Engenharia que contou com o apoio da Sociedade dos Engenheiros Civis, Quimicos e Arquitetos
de Uberlandia. Em 1959, o entdo Deputado Rondon Pacheco apresentou uma emenda a um Projeto de
Lei do Executivo, autorizando assim a criagdo da Escola de Engenharia de Uberlandia. No dia 3 de abril de
1965, com a presenca do entdo Ministro da Educagdo Raymundo Moniz de Aragdo, a Escola de Engenharia

de Uberlandia foi inaugurada.

Em 1968 o Decreto-Lei n2 379 autorizou o funcionamento do Curso de Engenharia Elétrica, desde que
existisse verba propria para este fim. Este decreto-lei também alterou a denominacdo da Escola para

Faculdade de Engenharia de Uberlandia.

No ano de 1969, o Decreto-Lei n2 762 autoriza a criagao da Universidade de Uberlandia, integrando a ela
a Faculdade de Engenharia com a denominagdo de Faculdade Federal de Engenharia da Universidade de
Uberlandia (FFEUU). Em 1970, a Congregacdo da FFEUU autorizou a implantag¢ao do Curso de Graduagdo
em Engenharia Elétrica, com o primeiro vestibular realizado em 1971. A primeira turma de Engenharia

Elétrica formou-se em 1975.

Em 13 de outubro de 1976, o Curso de Engenharia Elétrica obteve o reconhecimento oficial do Ministério
da Educacdo e Cultura (MEC) por intermédio do Decreto-Lei n2 78.555. Também em 1976, aconteceu a
primeira reforma curricular do curso, visando adapta-lo ao curriculo minimo de engenharia, introduzido

pela Resolugdo n2 48/1976 do Conselho Federal de Educacéo.
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Afederalizagdo da Universidade de Uberlandia ocorreu em 24 de maio 1978 através da Lei n2 6.532, sendo
criada a Universidade Federal de Uberlandia (UFU) que contou inicialmente com aproximadamente 4.500
estudantes e 220 professores. No ano seguinte, 1979, o primeiro Estatuto da UFU foi aprovado pelo
Conselho Federal de Educacdo (atualmente, Conselho Nacional de Educacdo, CNE) a partir da Portaria CFE
n2 126 de 02 de margo de 1979, com base no Parecer CFE n2 7.193 de 10 de novembro de 1978. A FFEUU
foi extinta no processo, em 1979, e o Departamento e o Curso de Engenharia Elétrica foram incorporados

ao novo Centro de Ciéncias Exatas e Tecnologia (CETEC).

Em 1984 foi criado o Curso de Mestrado em Engenharia Elétrica, iniciando assim a vocagao pela pesquisa

e pos-graduacdao em Engenharia Elétrica.

O ingresso ao Curso de Engenharia Elétrica passou a ser especifico em 1986, eliminando a necessidade de
um ciclo basico. Em 1987, por demanda do CETEC e a partir da proposta do Departamento de Engenharia
Elétrica, sdo criadas as duas énfases para o Engenheiro Eletricista formado pela UFU: Eletrotécnica e
Eletrénica (Engenharia de Computacdo). Nessa época, a op¢do por uma das énfases devia ser realizada

pelos estudantes ao concluir o quarto periodo.

Em 1994 foi criado o Curso de Doutorado em Engenharia Elétrica, consagrando assim a vocacdo pela

pesquisa e pds-graduacdo em Engenharia Elétrica.

No ano de 1999, com a reorganizacdo da UFU, foi criada a Faculdade de Engenharia Elétrica (FEELT) da

Universidade Federal de Uberlandia.

Registrado em ata da 42 reunido em 24 de marco de 2006 e resultado do Processo n2 94/2005, foi
aprovado no Conselho de Graduac¢do da Universidade (CONGRAD) um novo projeto pedagégico do Curso
de Engenharia Elétrica que autorizava a criacdo de trés certificados: Certificado em Engenharia de
Sistemas de Energia Elétrica, Certificado em Engenharia Eletronica e de Telecomunicagdes e Certificado

em Engenharia de Computacao.

O Certificado de Estudos em Engenharia de Automacdo e Controle foi aprovado pelo Conselho da
Faculdade de Engenharia Elétrica (CONFEELT) em dezembro de 2007 e passou a ser ofertado no primeiro

semestre de 2008.

Visando atender as necessidades e os anseios da sociedade no que tange a formacao de profissionais que
atendam as mais exigentes expectativas do mercado de trabalho na drea de Controle e Automacao, a
FEELT prop0s a criacdo do Curso de Graduagcao em Engenharia de Controle e Automacao. Neste sentido,

a Portaria FEELT n2 041/2009 constituiu uma comissdo para elaborar o Projeto Pedagdgico do Curso.
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Em 29 de junho de 2012, através da Resolugdo n2 16/2012, o CONSUN aprova a criacdo do Curso de
Graduacdo em Engenharia de Controle e Automacao, grau Bacharelado, com inicio a partir do primeiro

semestre do ano letivo de 2013. No ano de 2017, o primeiro formando do curso foi diplomado.

Atualmente, o Curso de Engenharia de Controle e Automacdo da FEELT/UFU conta com Coordenacdo de
Curso, Coordenacdo de Estagio, Colegiado do Curso e Nucleo Docente Estruturante (NDE) proprios.
Também possui assentos no Conselho de Unidade (CONFEELT), no Conselho de Graduagdo (CONGRAD) e
no Conselho Universitario (CONSUN). Seus alunos de graduagdo participam de atividades de ensino,
pesquisa e extensdo, assim como tem acesso a disciplinas e atividades de formagdao com conteudos
basicos, profissionalizantes, especificos e complementares ofertadas pela FEELT e outras unidades
académicas da UFU, além de Estagio e Trabalho de Conclusdo de Curso (TCC). O curso dispde de diversos
laboratdrios vocacionados ao ensino na drea de Controle e Automacdo, com equipamentos empregados
na industria, que proporciona ao estudante uma experiéncia préxima a realidade do mercado de trabalho.
No Laboratério de Automacdo, Sistemas Eletronicos e Controle (LASEC) convivem em um ambiente
integrado de pesquisa, os alunos de graduagdo envolvidos em projetos de Iniciagdo Cientifica, mestrandos
e doutorandos do Curso. Os estudantes de graduacdo podem ainda participar de programas como:
Mobilidade Nacional e Internacional; Ciéncia sem Fronteiras; Capes/Brafitec; Empresa Junior (CONSELT);
Programa de Educacdo Tutorial (PET); Monitoria; Iniciacdo Cientifica (como PIBIC e PIVIC/UFU); Diretério
Académico (DAFEELT); Jornada da Engenharia Elétrica (JEEL); Conferéncia da Engenharia Elétrica (CEEL);
minicursos; Torneio Universitario de Robdtica (TUR); Desafio Maze Escape; Sumo Cup; Trote Social;

projetos de extensdo; dentre outros.

2.2 | Unidade Académica

O Curso de Engenharia de Controle e Automacdo esta lotado na Faculdade de Engenharia Elétrica (FEELT)
que abriga seis cursos de graduacdo, sendo cinco no campus Santa Ménica em Uberlandia/MG
(Engenharia Biomédica, Engenharia de Computacdo, Engenharia de Controle e Automacéao, Engenharia
Elétrica, Engenharia Eletronica e Telecomunicagdes) e um no campus Patos de Minas em Patos de
Minas/MG (Engenharia Eletrdnica e Telecomunicacgdes) e dois programas de pds-graduacio (Programa de

Pés-Graduacéo Stricto Sensu em Engenharia Elétrica e em Engenharia Biomédica).

Na graduacdo, o corpo docente participa de Nucleos de Pesquisa que identificam a for¢a da formacgdo dos
egressos da FEELT. Um curso ndo necessariamente estd identificado com um Nucleo apenas, assim como
um Nucleo ndo é necessariamente definido pelos docentes lotados em um Unico curso. Atualmente, os
Nucleos de Pesquisa da FEELT sdo: Controle e Automacdo; Engenharia Biomédica e Realidade Virtual;

Sistemas de Energia; Qualidade da Energia; Telecomunicac¢des; Engenharia de Computacao e Inovacao.
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Na Pés-Graduagao Stricto Sensu em Engenharia Elétrica existem as seguintes linhas de pesquisa:
Computagdo Grafica (Realidade Virtual e Realidade Aumentada); Controle e Automacdo; Dindmica de
Sistemas Elétricos; Distribuicdo de Energia Elétrica; Eletricidade Rural e Fontes Alternativas de Energia;
Eletronica de Poténcia; Engenharia Biomédica e Bioengenharia; Inteligéncia Artificial; Maquinas e
Aterramentos Elétricos; Processamento Digital de Sinais; e Qualidade e Racionalizagdo da Energia Elétrica.
Na Pés-Graduagdo Stricto Sensu em Engenharia Biomédica existem as seguintes linhas de pesquisa:
Engenharia de Sistemas de Saude; Sistemas Computacionais e Dispositivos Aplicados a saude; e

Engenharia de Reabilitacdo e Tecnologias Assistivas.

Cabe ressaltar que o nivel de qualificacdo e especializacdo alcancado pelo corpo docente se deve a um
continuo programa de formacdo e desenvolvimento, incentivado pela FEELT, visando melhorar a
gualidade das pesquisas realizadas, os indices de produtividade, a valorizacdo das atividades de ensino e
a conscientizacdo da importancia de um maior envolvimento dos professores com o Projeto Pedagdgico
do Curso. No que se refere a treinamentos com vistas a valorizagdo das atividades de ensino, pode-se citar

o Programa de Formacgdo e Desenvolvimento do Corpo Docente.

2.3 | Relagao entre a Sociedade e o Curso

O campus onde o curso estad lotado localiza-se na cidade de Uberldndia/MG. A infraestrutura de
Uberlandia é um forte atrativo para empresas, principalmente para aquelas que atuam nas areas de
tecnologia da informacgdo (TI) e telecomunica¢des. Entre as facilidades oferecidas estdo backbones
(supervias digitais), satélites, estacOes radio bases, DSL (internet com sistema de banda larga), e WiFi
(redes sem fio), além de toda a infraestrutura logistica, como rodovias, aeroportos e a proximidade com
os com grandes centros de tecnologia do pais: Belo Horizonte, Sdo Paulo, Rio de Janeiro, Brasilia, Goiania,
Cuiaba, etc. A localizacdo estratégica e a mao-de-obra qualificada também tornam a cidade atrativa para

novos investimentos.

Uberlandia é o maior municipio do Tridngulo Mineiro e segundo maior do estado de Minas Gerais, tanto
em populagdo quanto em Produto Interno Bruto (PIB). Além de ocupar a segunda posicado estadual, o PIB
de Uberlandia também representa a 222 posi¢3o nacional, com o valor de RS 29,549 bilhdes (IBGE, 2015).
O Triangulo Mineiro é uma regido que apresenta dindmica econOomica e social relevantes para o estado
de Minas Gerais e Brasil, com destaque em produc¢do agropecudria, da industria extrativista mineral,
industria quimica e outras como as de alimentos e bebidas. Os municipios dessa regido apresentam altos

indices de desenvolvimento humano e estdo aptos a receber mais investimentos.
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Para ilustrar a representatividade do ambiente empresarial presente na regidao do Tridngulo Mineiro
citam-se alguns empreendimentos instalados nos maiores municipios desse territério: Adfert Aditivos Ind.
e Com. Ltda., ADM do Brasil Ltda., Algar S.A. Empreendimentos e Participa¢des (Algar Agro e Farming),
Alianca Atacadista, Alsol Energias Renovaveis, Ambev, Arcom (Atacado Distribuidor), Arroz Vasconcelos,
Black & Decker do Brasil Ltda., BRF S.A., Bunge Alimentos S.A., Bunge Fertilizantes S.A., Cargill Agricola
S.A., Coca-Cola, Companhia Brasileira de Metalurgia e Mineracdo (CBMM), Companhia Mineira de Acgucar
e Alcool Participagdes, Duratex Industrial S.A., Fosfértil Fertilizantes, Frigorifico Mataboi S.A., GPC
Quimica, Indusat Ind. e Com. Ltda., Inddstrias Alimenticias Maguary S.A., ltambé Alimentos S.A., Louis
Dreyfus Company (LDC), Martins Comércio e Servigos de Distribuicdo S.A., Magnesita Refratarios S.A., ME-
LE Energietechnik GMBH, MonSanto do Brasil Ltda., Nestle, Ouro Fino Quimica Ltda., Paranaiba
Fertilizantes Ind. e Com. Ltda, Peixoto Comércio Industria Servigcos e Transportes S.A., Politriz Industria,
Produtos Erlan Ltda., Sadia S.A., Souza Cruz S.A., Start Quimica, Vale Fertilizantes S.A., Vallée S.A,,

Valmont, Vitral Vidros Planos Ltda., Yara Brasil Fertilizantes S.A., entre outras.

A cidade de Uberlandia também vem se destacando como um polo tecnolégico e de inovacao.
Organizacdes como a Secretaria Municipal de Desenvolvimento Econ6mico, Inovacdo e Turismo, a i9
Uberléndia, a Minas Startup, a Comunidade Colmeia, a Incubadora de Empresas da UFU e o Sebrae/MG
trabalham com o desafio de agregar e fomentar o ecossistema de inovagdo da regido, oferecendo as
empresas uma gama de servicos especializados, consultorias e novas oportunidades de negdcios, assim

como promover a construcdo de um ambiente propicio para a criacdo e crescimento de startups.

Com sede na cidade de Uberlandia, a UFU é o principal centro de referéncia em ciéncia e tecnologia
fundamental para o desenvolvimento de uma ampla regido do Brasil Central. Sua area de atuacdo excede
a regido de Triangulo Mineiro, alcancando o Alto Paranaiba, o noroeste mineiro e partes do norte de
Minas, o sul e o sudoeste de Goids, o norte de Sdo Paulo e o leste de Mato Grosso do Sul e do Mato
Grosso. Neste ambito, polariza a oferta de vagas e de cursos de graduacdo e de pds-graduacao, o
desenvolvimento da pesquisa e da extensdo corresponde, em grande medida, pela formacao dos quadros
profissionais das Instituicdes de Ensino Superior (IES) criadas na cidade e em seu entorno nos ultimos
anos. Além disto, garante a formacdo continuada de docentes das redes de ensino de educacdo basica e
Profissional de todo seu entorno. A relagdo que mantém com a comunidade local e regional é sinérgica,
isto é, ao desenvolvimento das cidades e do campo responde com oferta de profissionais capacitados em
formacgdbes especificas e com a qualidade dos servigos oferecidos. Constitui-se em agente de integragdo

da cultura regional e nacional e da formagao de cidad3os.

A Missdo e a Visdo da Universidade Federal de Uberlandia destacam o seu compromisso com o

desenvolvimento cientifico, tecnolégico, cultural, artistico, politico e social.
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MISSAO UFU:

“Desenvolver o ensino, a pesquisa e a extensdo de forma integrada, realizando a
fungdo de produzir e disseminar as ciéncias, as tecnologias, as inovagdes, as culturas
e as artes, e de formar cidaddos criticos e comprometidos com a ética, a democracia
e a transformacgdo social”.

VISAO UFU:

“Ser referéncia regional, nacional e internacional de Universidade publica na
promogdo do ensino, da pesquisa e da extensGo em todos os campi, comprometida
com a garantia dos Direitos Fundamentais e com o desenvolvimento regional
integrado, social e ambientalmente sustentdvel”.

O curso de Engenharia de Controle e Automacao tem participacao importante no contexto apresentado
e a reformulagdo do Projeto Pedagdgico do Curso reflete seu compromisso, pois propde uma nova
sistematica de a¢do, fundamentada nas necessidades da comunidade e para a melhoria de sua situagdo

socioeconOémica.

Em resposta as demandas industriais, comerciais, mercadoldgicas e académicas, a experiéncia acumulada
pelos professores da FEELT associados a Engenharia de Controle e Automag¢do nos ultimos anos,
evidenciou uma significativa visibilidade dessa drea de conhecimento no cendrio nacional e internacional.
Dentre as a¢bes do curso, encontram-se projetos de grande impacto que aliam docentes, alunos de
graduacao e de pds-graduacdo e grandes empresas, assim como as agéncias de fomento. No cendrio
internacional, o Curso de Gradua¢cdo em Engenharia de Controle e Automacdo, com o apoio da
FEELT/UFU, possui acordos com universidades no exterior através de programas de intercdmbio de
estudantes. Os alunos de outros paises podem optar por fazer parte de sua graduag¢dao, ou mesmo sua

formacgao completa, no Curso de Engenharia de Controle e Automacao.

O curso esta fortemente comprometido em atender a demandas por vagas discentes no ensino superior
publico de qualidade numa drea de comprovada necessidade da sociedade, haja vista o importante
parque industrial regional e o irreversivel processo de automatizacdo das industrias brasileiras,
impulsionado pela competicdo cada vez mais acirrada do setor produtivo em um mercado globalizado.

Pode-se afirmar que a automagdo de processos industriais € um dos principais requisitos para o

desenvolvimento econdmico e para uma participa¢do mais eficiente do Brasil no mercado internacional.
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24

AlteragOes Propostas em Relagao ao PPC Vigente

A proposta deste PPC apresenta as seguintes modificagcbes em relagdo ao PPC vigente:

1.

2.

Carga horaria total de 3600 horas.

Disciplinas acrescidas. Programacdo Script (2T+2P); Programacdo Procedimental (2T+2P);
Sistemas Digitais (2T+0P); Experimental de Sistemas Digitais (T+2P); Metrologia (2T+2P);
Informatica Industrial | (2T+2P); Informatica Industrial Il (2T+2P); Sinais e Sistemas (4T+0P);
Conversdo de Energia e Transformadores (4T+2P); Instrumenta¢do Industrial | (3T+1P);
Instrumentacado Industrial Il (3T+1P); Mdaquinas Elétricas (4T+2P); Sistemas Embarcados Il (2T+2P);

InstalagGes Industriais (3T+1P); Sistemas de Controle Moderno (3T+3P) e Robdtica (3T+1P).

Disciplinas suprimidas. Introducdo a Tecnologia da Computacdo (2T+2P); Quimica Geral (2T+1P);
Métodos e Técnicas de Programacdo (2T+4P); Ciéncias e Tecnologia dos Materiais (3T+0P);
Experimental de Ciéncias e Tecnologia dos Materiais (0T+1P); Engenharia de Software (2T+2P);
Sinais e Sistemas | (2T+0P); Sinais e Sistemas Il (4T+0P); Eletromagnetismo (4T+1P); Eletronica
Digital (2T+0P); Experimental de Eletronica Digital (0T+2P); Conversdo de Energia e Maquinas
Elétricas (4T+0P); Experimental de Conversdo de Energia e Maquinas Elétricas (0T+2P);
Instrumentacdo Industrial (4T+1P); Fabricacdo Assistida por Computador (2T+1P); Controle
Multivariavel, Nao linear e Inteligente (4T+1P); Firmware e Hardware de Dispositivos Industriais
(2T+2P); Controladores Léogicos Programdveis (CLPs) e Dispositivos Industriais (4T+2P); Controle
Aplicado em Automacdo de Processos Continuos (3T+2P); Sistemas Distribuidos para Controle e
Automacdo (3T+1P); Sistemas Supervisérios para Controle e Automacdo (2T+2P); Identificacao
Experimental de Sistemas para Controle e Automacdo (4T+1P) e Fontes Alternativas de Energia |

(4T+0P).

Disciplinas com alteragdo de carga horaria. Sistemas Embarcados | de (2T+2P) para (3T+2P);
Eletrénica Analdgica Il de (2T+0P) para (4T+0P); Processos de Fabricacdo Mecanica de (4T+0P)
para (4T+1P) e Redes Industriais para Controle e Automacgao Il de (4T+1P) para (2T+4P).

Disciplinas de formagcdao basica em Matematica. Acrescidas: Calculo Diferencial e Integral |
(6T+0P); Célculo Diferencial e Integral Il (6T+0P); Calculo Diferencial e Integral 3 (6P+0T);
Geometria Analitica (4T+0P) e Algebra Linear (3T+0P). Suprimidas: Funcdes de Varidveis Reais |
(6T+0P); Fungdes de Varidveis Reais Il (6T+0P); Algebra Matricial e Geometria Analitica (6T+0P) e
Métodos Numeéricos (3T+1P). Com alteragao de carga hordria: Estatistica de (2T+0P) para (4T+0P)
e Métodos Matematicos de (6T+0P) para (5T+O0P).

Disciplinas de formagdo basica em Fisica. Acrescida: Experimental de Fisica Bdsica: OscilagGes,

Ondas e Optica (0T+2P).
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7.

Conteudos Transversais. O novo PPC estabelece um curriculo onde conteldos necessarios nao
estdo confinados em uma unica disciplina. Assim, Ciéncia e Tecnologia dos Materiais, Educacao
Ambiental, Seguranca no Trabalho e Prevengdo de Acidentes, FEtica e Profiss3o,
Empreendedorismo e Inovacdo sdo temas e tdpicos presentes e encontram-se disseminados ao
longo do curso.

Adogao de pré-requisitos. Os pré-requisitos visam guiar e principalmente fazer respeitar as
habilidades e competéncias adquiridas pelo estudante durante sua progressdo no curso.
Disciplinas Optativas. Estdo previstas 18 disciplinas optativas que contemplam conhecimentos de
formacdo bdsica, profissionalizante e especifico. Porém, esta reforma curricular estabelece que
quaisquer disciplinas dos cursos regulares de graduagdo da Universidade Federal de Uberlandia
podem ser cursadas como componentes optativos, desde que sejam areas afins a formagdo em
engenharia e que sejam aprovadas pelo colegiado do curso. Os estudantes devem cursar pelo

menos uma carga-horaria de 75h em disciplinas optativas.
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3 Principios e Fundamentos do Projeto
Pedagogico do Curso

Os principios e fundamentos utilizados na elaboracdo desse Projeto Pedagdgico possuem, como base, os
axiomas discutidos pela comunidade docente e discente do Curso de Engenharia de Controle e
Automacdo. Esses axiomas nortearam toda a discussdo da reformulacdo do curso e a elaboracdo deste

documento.

3.1 | Axiomas

Axioma 1: Formagéo continuada. Em todo periodo do curso, o aluno deve ter pelo menos uma disciplina
de formacéo profissional, dentro dos temas relacionados no art. 32 da Portaria MEC n2 1.694/1994, de

modo a estimular o interesse do estudante pelo curso.

Axioma 2: Expertise dos docentes. O curso deve conter disciplinas que demonstrem a forca de pesquisa
do grupo. Exemplo de Sistemas Embarcados, Identificacdo de Sistemas, Redes Industriais,

Instrumentacao, Inteligéncia Artificial, Controle e Servomecanismos, etc.

Axioma 3: Legislagdo vigente. A reforma curricular do curso deve estar baseada, principalmente, na
Portaria MEC n2 1.694/1994 que instituiu a Engenharia de Controle e Automacéo; na Resolu¢io CNE/CES
n2 02/2019 que institui as Diretrizes Curriculares Nacionais do Curso de Graduagdo em Engenharia e os

Referenciais Nacionais dos Cursos de Engenharia — Engenharia de Controle e Automacao.

Axioma 4: Disciplinas comuns aos cursos. Foi aventada a necessidade de equalizacdo das disciplinas do
nucleo de conhecimentos bésicos dos cursos de graduacdo ofertados pela FEELT, além de uma revisdo nas

fichas dos componentes curriculares objetivando eliminar o sombreamento de conteldo.

Axioma 5: Cursos Online Abertos e Massivos (MOOCs). Atividades complementares podem ser realizadas

através de MOOCs pré-aprovados no Colegiado do Curso.

Axioma 6: Agrupamento de conteudos e transversalidade. Estabelecimento de conexdes laterais e
verticais entre os diferentes componentes curriculares e, destas, com as diferentes areas de

conhecimento.

Axioma 7: Treinamento. Estabelecimento de vdrios componentes curriculares com atividades praticas,

garantindo um forte aspecto pratico/experimental do curso;

Axioma 8: Atividades de Extensdo. A extensdo tem por finalidade a consolidagdo da aprendizagem, a
complementacdo dos estudos e a experimentac¢do pratica da profissdo em sua realidade social e local.

Estas atividades devem compreender 10% do total da carga hordria do Curso de Graduagcdo em
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Engenharia de Controle e Automacdo, conforme estabelece a Resolu¢do CNE/CES n2 07/2018,
observando-se que as Instituicbes de Ensino Superior terdo o prazo de até dezembro de 2021 para a

implementar o disposto nesta Resolugdo.

Axioma 9: Inovagdo e empreendedorismo. E necessario formar profissionais que, além de boa formagdo
técnica, saibam encontrar recursos (financeiros e intelectuais) no mercado e mobiliza-los dentro de
projetos vidveis e que resultem em inovagbes. O TCC podera ser defendido como uma empresa startup,

por intermédio da apresentacdo de um produto minimo viavel (PMV).

Axioma 10: Tutoria e acompanhamento. O objetivo principal do Programa de Tutoria é dar apoio ao aluno
de graduacdo fora da sala de aula, em assuntos académicos ou pessoais. Em termos académicos, o tutor
auxilia os alunos com esclarecimentos e planejamento de acGes que facilitem o seu desempenho
académico na Universidade, orientando-os sobre a relevancia das disciplinas obrigatdrias, sobre formas
de estudar, sobre escolhas de disciplinas optativas, sobre como lidar com situacées de trancamento de
disciplinas e reprovagdes e, nesses casos, como se recuperar e se adequar a grade do curso. A proximidade
entre tutor e aluno também permite a orientagcdo em termos de possiveis atividades extracurriculares
(por exemplo, iniciacdo cientifica, PET, Empresa Junior e outras atividades no ambito da universidade),
dentre outras. Em termos pessoais, o tutor pode oferecer orientagdo a respeito da futura carreira e dar

apoio individualizado, se necessario.

Axioma 11: Ferramentas computacionais ubiquas. Incentivo para o uso de ferramentas computacionais,

em especial softwares livres, em disciplinas basicas ou tecnoldgicas.

Axioma 12: Valores. Em todas as disciplinas do curso, em especial nas de formacao especifica, o docente
responsdvel deverd fomentar a pratica, ao seu critério, dos seguintes valores: Autonomia, Beleza,
Coeréncia, Desapego, Esperanca, Felicidade, Gratiddo, Honestidade, Indignacdo, Justica, Lealdade, Meio
Ambiente, Ndo Violéncia, Otimismo, Prudéncia, Qualidade de Vida, Responsabilidade, Solidariedade,

Tolerancia e Verdade.

3.2 | Principios

Além dos axiomas apresentados, serdo defendidos e respeitados os seguintes principios fundamentais:
I. lgualdade de condicbes de ingresso, progressdo intelectual e acesso a conhecimentos e
interacdo académica;
II. Autonomia discente para aprender conteudos e decidir seu percurso na aquisicdo de
conhecimentos complementares;
Ill.  Responsabilidade discente em momentos de avaliagado e de participagdo em projetos;
IV.  Flexibilidade curricular por meio de disciplinas optativas, atividades complementares e de

extensao;
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VI.
VII.
VIII.

XI.
XIl.

3.3

Vinculagdo entre a formacgdo académica e as praticas profissionais e sociais;

Enfase na sintese e na transdisciplinaridade;

Diversidade de métodos e técnicas didatico-pedagdgicas e de instrumentos de avaliacdo;
Enfoque no desenvolvimento de competéncias e habilidades;

Orientagdo humanista e preparagdo para o exercicio pleno da ética e da cidadania;
Defesa dos direitos humanos, da paz e de preservacao do meio ambiente;
Indissociabilidade entre o ensino, a pesquisa e a extensao; e

Democracia e desenvolvimento cientifico, tecnolégico e socioecondmico sustentavel do pais.

Fundamentos

Em um mundo em que as transformacdes sociais e tecnoldgicas sdo cada vez mais rapidas, tornando

obsoletas algumas prdticas consolidadas do passado, pensar um projeto pedagdgico baseado em

autonomia e responsabilidade é um requisito necessario. Isso exige uma nova postura do corpo docente

e do corpo discente, elementos principais no processo dessa mudanga. Essa nova postura é fundamentada

pelos seguintes postulados:

VI.

A graduacdo é a parte principal e mais fundamental da educacdo superior;

O estudante é o elemento mais importante do processo de ensino-aprendizagem; o professor
tem como desafio orientar, conquistar e seduzir o estudante para a aprendizagem, tornando-se
uma referéncia e ndo mais um transmissor de informacdes;

O papel do docente é ser mediador entre o estudante e o que precisa ser aprendido, de
colaborar com os estudantes, de dividir a responsabilidade pela aprendizagem com os mesmos
e de incentivar e motivar a busca de informacGes em fontes diversas;

E necessario produzir conhecimento significativo, dialogar, debater e desenvolver competéncias
do cidadao critico, criativo e atualizado para o embate da vida profissional;

As disciplinas do curso ndo devem ser planejadas tendo como base apenas os conhecimentos
transmitidos dentro da sala de aula, mas deve assegurar o acesso aos fundamentos tedricos que
possibilitam o estudante ser mais autbnomo em seu aprendizado; e

As avaliagdes devem ser instrumentos de aprendizagem e de replanejamento, além de garantir

e cobrar o exercicio da responsabilidade dos estudantes.

Areforma curricular proposta neste documento nasceu de um esforco da comunidade e foi realizado com

a participacao dos docentes, técnicos, discentes, profissionais do setor e pessoas interessadas no assunto.

Foram realizadas reunides e assembleias para a formatacao do curso e seus contelddos. Pode-se afirmar

que existe uma relacdo de comprometimento entre os principios do curso, seus axiomas, seus

fundamentos com os ideais, a missdo e a visdo da Universidade Federal de Uberlandia.
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4 Perfil Profissional do Egresso

O Curso de Engenharia de Controle e Automac&o da FEELT/UFU pretende formar profissionais com sélidos
conhecimentos interdisciplinares em areas como: controle de processos, sistemas eletroeletrénicos,
sistemas mecanicos e de computacdo, capacitando-o para atuar tanto nas empresas de engenharia e
industrias de producdo de equipamentos e softwares de automacao e controle de processos, quanto nas
industrias que utilizam estas tecnologias. Espera-se, também, que o profissional formado possa
desenvolver e gerenciar o seu prdéprio negdécio, tornando-se um empreendedor capaz de gerar
oportunidades de emprego e renda, considerando sempre os aspectos politicos, econdémicos, sociais,

ambientais e culturais, com visdo ética e humanistica.

O curso atende o que preconiza a Resolugdo CNE/CES n2 02/2019, e os Referenciais Nacionais dos Cursos

de Engenharia no que tange ao perfil do egresso.

Resolugido CNE/CES n2 02/2019:

“Art. 32 O perfil do egresso do curso de gradua¢do em Engenharia deve compreender,
entre outras, as seguintes caracteristicas:

I. ter visdo holistica e humanista, ser critico, reflexivo, criativo, cooperativo e ético e com
forte formagado técnica; Il. estar apto a pesquisar, desenvolver, adaptar e utilizar novas
tecnologias, com atuagdo inovadora e empreendedora; Ill. ser capaz de reconhecer as
necessidades dos usudrios, formular, analisar e resolver, de forma criativa, os problemas
de Engenharia; IV. adotar perspectivas multidisciplinares e transdisciplinares em sua
prdtica; V. considerar os aspectos globais, politicos, econémicos, sociais, ambientais,
culturais e de sequranga e saude no trabalho; VI. atuar com isengdo e comprometimento
com a responsabilidade social e como desenvolvimento sustentdvel”.

Referenciais Nacionais dos Cursos de Engenharia:

“... especifica que o Engenheiro de Controle e Automagdo é um profissional de formacgdo
generalista, que atua no controle e automagdo de equipamentos, processos, unidades e
sistemas de produgdo. Em sua atuagdo, estuda, projeta e especifica materiais,
componentes, dispositivos ou equipamentos elétricos, eletromecdnicos, eletrénicos,
magneéticos, opticos, de instrumentagdo, de aquisicdo de dados e de mdquinas elétricas.
Planeja, projeta, instala, opera e mantém sistemas de medi¢cGo e instrumentagdo
eletroeletrénica, de acionamentos de mdquinas, de controle e automagdo de processos,
de equipamentos dedicados, de comando numérico e de mdquinas de operagdo
auténoma. Projeta, instala e mantém robds, sistemas de manufatura e redes industriais.
Coordena e supervisiona equipes de trabalho, realiza estudos de viabilidade técnico-
econbémica, executa e fiscaliza obras e servigos técnicos e efetua vistorias, pericias e
avaliagées, emitindo laudos e pareceres técnicos. Em suas atividades, considera aspectos
referentes a ética, a sequranga, a legislagdo e aos impactos ambientais”.
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4.1 | Habilidades e Competéncias

O profissional egresso do Curso de Engenharia de Controle e Automacdo, em atendimento a Resolugdo
CNE/CES n2 02/2019, terd assegurada uma formacdo que revele pelo menos as seguintes habilidades e
competéncias:
I.  Formular e conceber solu¢Ges desejaveis de engenharia, analisando e compreendendo os
usudrios dessas solugdes e seu contexto;
II.  Analisar e compreender os fendmenos fisicos e quimicos por meio de modelos simbdlicos, fisicos
e outros, verificados e validados por experimentacdo;
lll.  Conceber, projetar e analisar sistemas, produtos (bens e servicos), componentes ou processos:
IV. Implantar, supervisionar e controlar as solucées de Engenharia;
V. Comunicar-se eficazmente nas formas escrita, oral e gréfica;
VI.  Trabalhar e liderar equipes multidisciplinares;
VIl. Conhecer e aplicar com ética a legislagdo e os atos normativos no ambito do exercicio da
profissdo; e
VIIl.  Aprender de forma autbnoma e lidar com situagdes e contextos complexos, atualizando-se em

relacdo aos avancos da ciéncia, da tecnologia e aos desafios da inovacao.

Sem prejuizo do que dispde a legislacdo vigente, o profissional egresso do Curso de Engenharia de
Controle e Automacdo da FEELT/UFU ainda deverd apresentar as seguintes caracteristicas especificas:

I. Solido conhecimento em Fisica e Matematica;

II. Sélido conhecimento geral da Engenharia Elétrica; e

Ill.  Capacidade de aquisicdo autbnoma de conhecimentos.

O esforco conjunto de todos os envolvidos na formacdo do Engenheiro de Controle e Automacao
permitira ainda que o profissional formado pela FEELT/UFU seja capaz de:
I.  Avaliar o impacto das atividades de engenharia de Controle e Automacado no contexto ambiental
e social;
II. Integrar conhecimentos técnicos e cientificos na inovacdo da tecnologia;
lll.  Analisar criticamente os modelos empregados tanto no estudo quanto na pratica da Engenharia
de Controle e Automacao;
IV.  Planejar, supervisionar, elaborar, coordenar, avaliar e executar projetos e servicos;
V. Atuar com espirito empreendedor;
VI.  Avaliar a viabilidade econémica das atividades da Engenharia de Controle e Automacao;
VIl. Demonstrar preparo psiquico e técnico para enfrentar a interdisciplinaridade de um problema
de engenharia, que engloba aspectos técnicos, éticos, ambientais, econédmicos, politicos e

sociais;
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VIIl.  Demonstrar atitude empreendedora, possibilitando ndao apenas a inovagdo dentro do ambiente
de trabalho, como a visdo de iniciar novas empresas;
IX. Atuar em equipes multidisciplinares; e
X. Demonstrar lideranca, caracterizada tanto pelo trabalho individual como pelo trabalho em

equipe.

O profissional formado pelo Curso de Engenharia de Controle e Automacgdo devera ser capaz de pensar
de forma holistica e agir com base em seus préprios conhecimentos. Igualmente, ele deve ter iniciativa,
ser inovador, apresentar competéncia social e estar preparado para assumir responsabilidades. Em sua

atuacdo deve considerar a ética, a seguranca e os impactos socioambientais.

4.2 | Exercicio Profissional

No Brasil, o exercicio da profissdo de engenheiro é regulamentado pela Lei n2 5.194 de 24 de dezembro
de 1966. A verificacdo e a fiscalizagdo do exercicio e atividades da profissdo sdo exercidas por um Conselho
Federal de Engenharia, Arquitetura e Agronomia (CONFEA), e por um Conselho Regional de Engenharia,
Arquitetura e Agronomia (CREA). Os profissionais habilitados na forma estabelecida na referida lei s
poderdo exercer a profissdo apds o registro no Conselho Regional sob cuja jurisdicdo se achar o local de

sua atividade.

A Resolu¢do CONFEA n2 473/2002, atualizada em 31 de margo de 2017, determina que, junto ao sistema
CONFEA/CREA, o registro de um profissional de Engenharia de Controle e Automacéo seja identificado
como:

e Grupo: 1—Engenharia

e Modalidade: 2 — Eletricista

e Nivel: 1 — Graduacao

e (ddigo: 121-03-00 — Engenheiro(a) de Controle e Automacgao

A Resolu¢do CONFEA n2 427/1999 que discrimina as atividades profissionais do Engenheiro de Controle
e Automacdo resolve, em seu art. 12, que compete ao Engenheiro de Controle e Automagdao o
desempenho das atividades 1 a 18 do art. 12 da Resolugdo CONFEA n2 218/1973, no que se refere ao
controle e automacao de equipamentos, processos, unidades e sistemas de producgao, seus servigos afins
e correlatos. A seguir sdo designadas as atividades para o Engenheiro(a) de Controle e Automacao:

I.  Gestdo, supervisdo, coordenacgdo, orientagao técnica;

II. Coleta de dados, estudo, planejamento, anteprojeto, projeto, detalhamento, dimensionamento

e especificacao;
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Il.  Estudo de viabilidade técnico-econbmica e ambiental;
IV. Assisténcia, assessoria, consultoria;
V. Direcdo de obra ou servico técnico;
VI. Vistoria, pericia, inspec¢do, avaliacgdo, monitoramento, laudo, parecer técnico, auditoria,
arbitragem;
VIl. Desempenho de cargo ou fungao técnica;
VIll.  Treinamento, ensino, pesquisa, desenvolvimento, analise, experimentacao, ensaio, divulgacao
técnica, extensao;
IX. Elaboragao de orcamento;
X.  Padronizag¢ao, mensuracgao, controle de qualidade;
Xl.  Execucgdo de obra ou servigo técnico;
Xll.  Fiscalizacdo de obra ou servigo técnico;
Xlll.  Producdo técnica e especializada;
XIV. Conducdo de servigo técnico;
XV. Conducdo de equipe de producdo, fabrica¢do, instalagdio, montagem, operac¢do, reforma,
restauragao, reparo ou manutencao;
XVI.  Execu¢do de producgdo, fabricacdo, instalagdo, montagem, operagao, reforma, restauragao,
reparo ou manutengao;
XVIl.  Operacdo, manutencao de equipamento ou instalacdo; e

XVIIIl.  Execugdo de desenho técnico.

Caso seja de interesse do aluno incluir as referéncias do art. 82 da Resolu¢io CONFEA n2 218/1973
(geracdo, transmissao, distribuicdo e utilizacdo da energia elétrica; equipamentos, materiais e maquinas
elétricas; sistemas de medicdo e controle elétricos; seus servicos afins e correlatos), o mesmo precisara
cursar disciplinas extracurriculares e requisitar especificamente para o CREA a extensdo de referéncias

em suas atividades.

Torna-se importante ressaltar que o Engenheiro de Controle e Automacdo graduado pela FEELT/UFU terd
conhecimento para exercer sua profissdo de acordo com o Cédigo de Etica adotado pela Resolugdo
CONFEA n2 1.002/2002, elaborado pelas Entidades de Classe Nacionais, na forma prevista na alinea “n”

do art. 27 da Lei n2 5.194/1966.
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Objetivos do Curso

O Curso de Engenharia de Controle e Automacdo tem por objetivo a formagdo de um engenheiro capaz
de dominar todas as etapas do desenvolvimento de sistemas de controle e automacgao de processos
industriais e de manufaturas, habilitados para trabalhar em concessiondrias de energia, automatizando
os setores de geracdo, transmissdo ou distribuicdo de energia; na automacdo predial; com simulacao,
analise e emulacdo de grandes sistemas por computador; na fabricacdo e aplicacdo de maquinas e
equipamentos elétricos robotizados ou automatizados. Ao lado da formagao técnico-cientifica, enseja-se

a composi¢do de uma visdo de mundo que ressalte o valor humano e a qualidade de vida.

5.1 | Objetivo Geral

Formar profissionais generalistas na area de Engenharia de Controle e Automacdo, com conhecimentos
técnico-cientificos que o capacitem a absorver e desenvolver novas tecnologias; atuando com visdo critica
e criativa na identificacdo e resolucdo de problemas, considerando seus aspectos politicos, econ6micos,
sociais, ambientais e culturais; capaz de desenvolver seu trabalho com ética e valores humanisticos, em
atendimento as demandas da sociedade nacional em consonancia com as atualizacdes tecnoldgicas

mundiais.

5.2 | Objetivos Especificos

Os objetivos especificos do Curso de Engenharia de Controle e Automacdo sdo:
I.  Fomentar a postura investigativa, a visao de inovacdo e a producao de conhecimentos em
conjunto com o aprendizado tecnoldgico de base;

Il.  Propiciar aintegracdo temporal entre as disciplinas de formacdes geral, profissional e especifica,
distribuindo-as de forma adequada dentro do curriculo;

lll.  Garantir uma atualizagdo curricular permanente, deslocando os conteldos menos estaveis e
mais sujeitos a desatualizacdo tecnoldgica para o elenco de disciplinas optativas ou eletivas que
integram os perfis de formacao especifica;

IV. Proporcionar um numero de atividades interdisciplinares adequado a possibilitar uma maior

integragéo entre assuntos tratados no mesmo semestre;
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VI.

VII.

VIII.

Possibilitar a apreensdo das estratégias e técnicas de operacionaliza¢do do fazer profissional

articuladas aos referenciais tedrico-praticos;

Permitir a incorporacdo ao curriculo do aproveitamento de competéncias adquiridas fora do

ambiente escolar strictu sensu (atividades de pesquisa ou extensdao, monitorias, estagios,

experiéncia profissional, etc.);

Possibilitar a compreensdo das demandas, consolidadas e emergentes, postas pelo mercado de

trabalho, visando incentivar respostas profissionais que potencializem o seu enfrentamento

ético competitivo;

Assegurar a formacdo de profissionais dotados de:

vi.

Vii.

Conhecimento das questdes sociais, profissionais, legais, éticas, politicas e
humanisticas;

Compreensdo do impacto da engenharia e de suas tecnologias na sociedade no que
concerne ao atendimento e a antecipacdo estratégica de suas necessidades;

Visdo critica e criativa na identificacdo e resolugdo de problemas, contribuindo para
o desenvolvimento de sua area;

Capacidade de atuar de forma empreendedora, abrangente e cooperativa no
atendimento as demandas sociais da regido onde atua, do Brasil e do mundo;
Capacidade em utilizar racionalmente os recursos disponiveis de forma
transdisciplinar;

Compreensdo das necessidades da continua atualizacdo e aprimoramento de suas
competéncias e habilidades; e

Capacidade de atuar em um mundo de trabalho globalizado.
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6 Estrutura Curricular

O curriculo do Curso de Engenharia de Controle e Automacao é estabelecido como um sistema integrado,
composto de diferentes elementos que mantém uma articulacdo sincronizada tanto em seu transcorrer
horizontal quanto vertical em sua grade curricular. Pode-se afirmar que cada elemento constituinte desta
grade tem sua razdo de existéncia baseada na relagdo com os demais elementos do curriculo e suas
relagdes com o todo. O curriculo deste curso atende as areas de conhecimento contempladas nas leis de

diretrizes curriculares e legislacdo educacional e profissional vigentes (ver item 6.2).

O curriculo do curso esta organizado em 10 periodos semestrais, integrais, com um total de 3600 horas de
atividades curriculares, distribuidos em: Disciplinas Obrigatérias dos Nucleos de Contelddos Basicos,
Profissionalizantes e Especificos, Projeto Interdisciplinar de Engenharia de Controle e Automacao,
Disciplinas Optativas, Trabalho de Conclusdo de Curso, Estagio Supervisionado Obrigatdrio e Atividades

Complementares. Sera apresentado a seguir a organizagao curricular do curso.

Tabela 1. Apresentac¢ao da estrutura curricular por nticleos de formagao

Nucleos de Formagao Carga Horaria Total Percentual
Nucleo de Formagdo Basica 1380 38,33%
Nucleo de Formacéo Profissionalizante 720 20,00%
Nucleo de Formac&o Especifica 1125 31,25%
Componentes Curriculares de Natureza Complementar 80 2,23%
Demais componentes curriculares obrigatdrios 220 6,11%
Disciplinas Optativas 75 2,08%

TOTAL 3600 100%

6.1 | Organizagao Curricular

A Organizagdo Curricular prevé um conjunto harmonico e flexivel de componentes curriculares
necessarios para a consecucdao dos objetivos propostos de formacdo do profissional desejado,
possibilitando ao estudante alternativas na construcdo de seu percurso académico, tornando-o autbnomo

e corresponsavel por sua formacao.
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Tabela 2. Componentes curriculares obrigatérios do nuicleo de contetidos basicos.

Componente curricular

Conteuido estabelecido pelas

Carga horaria

diretrizes curriculares Nacionais Tedrica Pratica Total
Administragao Administragao 60 0 60
Algebra Linear Matematica 45 0 45
Calculo Diferencial e Integral | Matematica 90 0 90
Calculo Diferencial e Integral Il Matematica 90 0 90
Calculo Diferencial e Integral Il Matematica 90 0 90
Ciéncias Econdmicas Economia 60 0 60
Ciéncias Sociais e Juridicas ~ ----- 60 0 60
Estatistica Estatistica 60 0 60
Experimental de Fisica Basica: .
Eletricidade e Magnetismo Fisica 0 30 30
ExpeArlrpentaI de Fisica Basica: Fisica 0 30 30
Mecanica
Experimental de Fisica Basica: ..
0~ L . F

Oscilagbes, Ondas e Optica sica 0 30 30
Experimental de Instalagdes Elétricas Eletricidade 0 30 30
Expressdo Gréfica Expressado Grafica 60 0 60
Fisica Ba?5|ca: Eletricidade e Fisica 60 0 60
Magnetismo
Fisica Basica: Mecanica Fisica 60 0 60
F,|5|c.a Basica: Oscilagbes, Ondas e Fisica 60 0 60
Optica
Fenémenos de Transporte Fendmenos de Transporte 60 0 60
Geometria Analitica Matematica 60 0 60
InstalagGes Elétricas Eletricidade 30 0 30
Introducdo a Engenharia de Controle e Metodologia Cientifica e

~ . . 30 0 30
Automacado Tecnoldgica e Desenho Universal
Mecanica dos Solidos Mecanica dos Solidos 30 0 30
Métodos Matematicos Matematica 75 0 75
Programacéao Procedimental Algoritmos e Pr?gramagao / 30 30 60

Informatica
Algorit P a
Programacao Script goritmos € rf)gramagao/ 30 30 60
Informatica
Quimica Tecnoldgica Quimica 45 15 60
TOTAL 1185 195 1380
Observagdes (Tabela 2):
1. Parecer CNE/CES n2 948/2019 que altera o Art. 9° da Resolugcéo CNE/CES n2 02/2019. Todo curso de graduacéo em Engenharia deve

conter, em seu Projeto Pedagdgico de Curso, os conteudos bdsicos, profissionais e especificos, que estejam diretamente relacionados
com as competéncias que se propbe a desenvolver;

Parecer CNE/CES n®° 948/2019 que altera o Art. 9°, § 1°, da Resolugéio CNE/CES n2 02/2019. Todas as habilitacées do curso de
Engenharia devem contemplar os seguintes contetidos bdsicos, dentre outros: Administragdo e Economia; Algoritmos e Programagdo;
Ciéncia dos Materiais; Ciéncias do Ambiente; Eletricidade; Estatistica. Expressdo Grdfica; Fenémenos de Transporte; Fisica; Informdtica;
Matemadtica; Mecdnica dos Sélidos; Metodologia Cientifica e Tecnoldgica; Quimica; e Desenho Universal.

Os conteudos de Ciéncia dos Materiais e Ciéncias do Ambiente sdo abordados observando o principio da transversalidade e

Parecer CNE/CES n2 948/2019 que altera o Art. 9°, § 3°, da Resolugéo CNE/CES n2 02/2019. Devem ser previstas as atividades prdticas
e de laboratdrio, tanto para os contetidos bdsicos como para os especificos e profissionais, com enfoque e intensidade compativeis
com a habilitagdo da engenharia, sendo indispensdveis essas atividades nos casos de Fisica, Quimica e Informdtica;

Resolugéo CNE/CP n° 1/2012. Estabelece Diretrizes Nacionais para a Educacéo em Direitos Humanos. Contetido abordado na disciplina

Art. 8 da Lei n® 13.425/2017. Estabelece diretrizes gerais sobre medidas de prevencdo e combate a incéndio e a desastres em
estabelecimentos, edificagbes e dreas de reunido de publico. Contetdo abordado na disciplina de Introdugdo & Engenharia de Controle

2.
3.

interdisciplinaridade (Tabela 8);
4.
5.

de Ciéncias Sociais e Juridicas;
6.

e Automagdo; e
7.

Resolugéio CNE/CP n2 1/2004 e Parecer CNE/CP n2 3/2004. Institui Diretrizes Curriculares Nacionais para a Educagdo das Relagées
Etnico-Raciais e para o Ensino de Histéria e Cultura Afro-Brasileira e Africana. Contetdo presente na disciplina de Introducdo &
Engenharia de Controle e Automagdo.
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Tabela 3. Componentes curriculares obrigatorios do nucleo de contetuidos profissionalizantes.

Contetido estabelecido pelas Carga horaria

Componente curricular

diretrizes curriculares Nacionais Tedrica Pratica Total

Circuitos Elétricos | Conteudos Profissionais 75 0 75
Circuitos Elétricos Il Conteudos Profissionais 60 0 60
Conversdo de Energia e Conteudos Profissionais 60 30 90
Transformadores
Eletrénica Analdgica | Conteudos Profissionais 60 0 60
Eletrénica Analdgica Il Conteudos Profissionais 60 0 60
Experimental de Circuitos Elétricos | Conteudos Profissionais 0 15 15
Experimental de Circuitos Elétricos Il Conteudos Profissionais 0 30 30
Experimental de Eletrénica Analdgica | Conteudos Profissionais 0 30 30
Experimental de Eletrénica Analdgica Il Conteudos Profissionais 0 30 30
Expgrlmental de Sistemas de Controle Contetdos Profissionais 0 30 30
Realimentado
Experimental de Sistemas Digitais Conteudos Profissionais 0 30 30
Metrologia Conteudos Profissionais 30 30 60
Sinais e Sistemas Conteudos Profissionais 60 0 60
Sistemas de Controle Realimentado Conteudos Profissionais 60 0 60
Sistemas Digitais Conteudos Profissionais 30 0 30

TOTAL 495 225 720

Tabela 4. Componentes curriculares obrigatérios do nticleo de contetdo especificos.

Contetido estabelecido pelas Carga horaria

Componente curricular

diretrizes curriculares Nacionais Tedrica Pratica  Total

Eletronica Industrial e Acionamentos Conteudo Especifico 60 30 90
Informatica Industrial | Conteudo Especifico 30 30 60
Informatica Industrial Il Conteudo Especifico 30 30 60
InstalagGes Industriais Conteudo Especifico 45 15 60
Instrumentacdo Industrial | Conteudo Especifico 45 15 60
Instrumentacdo Industrial Il Conteudo Especifico 45 15 60
Maquinas Elétricas Conteudo Especifico 60 30 90
Modelagem e Simulac¢do de Sistemas a Contelido Especifico 45 15 60
Eventos Discretos

Processos de Fabricagdo Mecanica Conteldo Especifico 60 15 75
Redes Ind~ustr|a|s para Controle e Contelido Especifico 60 15 75
Automacgao |

Redes IncINustrlals para Controle e o Byseis 30 60 90
Automacgao Il

Robdtica Conteudo Especifico 45 15 60
Slstemals .de Controle Hidraulicos e S T Y e o 45 15 60
Pneumaticos

Sistemas de Controle Moderno Conteudo Especifico 45 45 90
Sistemas Embarcados | Conteudo Especifico 45 30 75
Sistemas Embarcados Il Conteudo Especifico 30 30 60

TOTAL 720 405 1125

Observagdes (Tabela 3 e Tabela 4):
1. Parecer CNE/CES n® 948/2019 que altera o Art. 9°, § 2°, da Resolugéio CNE/CES n® 02/2019. Além desses contetdos bdsicos, cada
curso deve explicitar no Projeto Pedagdgico do Curso os conteudos especificos e profissionais, assim como os objetos de conhecimento
e as atividades necessdrias para o desenvolvimento das competéncias estabelecidas; e
2.  Parecer CNE/CES n2 948/2019 que altera o Art. 9°, § 3°, da Resolugéo CNE/CES n° 02/2019. Devem ser previstas as atividades prdticas
e de laboratdrio, tanto para os contetidos bdsicos como para os especificos e profissionais, com enfoque e intensidade compativeis
com a habilitagdo da engenharia, sendo indispensdveis essas atividades nos casos de Fisica, Quimica e Informdtica.
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Tabela 5. Componentes curriculares de natureza complementar.

Conteudo estabelecido pelas

Componente curricular . . L
diretrizes curriculares Nacionais

Carga horaria Total

Atividades Complementares Atividades Complementares 80

Total 80

Observagdo (Tabela 5):
1. Art. 10 da Resolugédo CNE/CES n2 02/2019. As atividades complementares, sejam elas realizadas dentro ou fora do ambiente escolar,
devem contribuir efetivamente para o desenvolvimento das competéncias previstas para o egresso.

Tabela 6. Demais componentes curriculares obrigatdrios.

Conteudo estabelecido pelas Carga horaria

Componente curricular . . L L. L.
diretrizes curriculares Nacionais Tedrica Pratica Total

. Lo . Sintese e Integracdo de
Projeto Interdisciplinar de Engenharia grac

= Conhecimentos e 0 30 30
de Controle e Automacao .
Desenho Universal
Trabalho de Conclusdo de Curso Projeto Final de Curso 0 30 30
. . . N Estdgio Curricul
Estagio Supervisionado Obrigatério > aglo. ur’rl.cu ar 0 160 160
Obrigatodrio
TOTAL 0 220 220

Observagoes (Tabela 6):

1. Art. 6° § 79 da Resolugcéo CNE/CES n2 02/2019. Devem ser implementadas as atividades académicas de sintese dos contetidos, de
integragdo dos conhecimentos e de articulagdo de competéncias;

2. Art. 11 da Resolugéo CNE/CES n° 02/2019. A formagéo do engenheiro inclui, como etapa integrante da graduagdo, as prdticas reais,
entre as quais o estdgio curricular obrigatdrio sob supervisdo direta do curso.;

3.  Art. 11, § 12, da Resolugéio CNE/CES n2 02/2019. A carga hordria do estdgio curricular deve estar prevista no Projeto Pedagdgico do
Curso, sendo a minima de 160 (cento e sessenta) horas.;

4. Art. 11, § 22, da Resolugédo CNE/CES n2 02/2019. No dmbito do estdgio curricular obrigatdrio, a IES deve estabelecer parceria com as
organizagdes que desenvolvam ou apliquem atividades de Engenharia, de modo que docentes e discentes do curso, bem como os
profissionais dessas organizagdes, se envolvam efetivamente em situagdes reais que contemplem o universo da Engenharia, tanto no
ambiente profissional quanto no ambiente do curso; e

5. Art. 12 da Resolugéo CNE/CES n2 02/2019. O Projeto Final de Curso deve demonstrar a capacidade de articulagéo das competéncias
inerentes a formagdo do engenheiro.

Tabela 7. Componentes curriculares optativos pré-definidos.

. Carga horaria
Componente curricular . .
Tedrica Pratica Total

Arquitetura e Organizacdao de Computadores 30 15 45
Automacado Residencial e Predial 45 15 60
Eficiéncia em Sistemas de Energia 45 15 60
Fabricagdo Assistida por Computador 30 0 30
Fontes Renovaveis ndo Convencionais - Técnicas e AplicacGes 45 15 60
Gestdo dos Sistemas de Producdo 45 0 45
Lingua Brasileira de Sinais - LIBRAS | 30 30 60
Materiais e Equipamentos Elétricos e Eletronicos 45 15 60
Metodologia da Pesquisa e Escrita Cientifica 60 0 60
Processamento Digital de Sinais 45 15 60
Programacado Orientada a Objetos 30 30 60
Sistemas Computacionais em Tempo Real 30 15 45
Sistemas de Gestdo e Manuten¢do na Automacao 60 0 60
Sistemas Distribuidos 30 15 45
Toépicos Especiais em Engenharia de Controle e Automacao | 60 0 60
Toépicos Especiais em Engenharia de Controle e Automagao Il 60 0 60
Toépicos Especiais em Engenharia de Controle e Automacgao llI 45 0 45
Topicos Especiais em Engenharia de Controle e Automagdo IV 30 0 30
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Observagdes (Tabela 7):

1. Parecer CNE/CES n° 948/2019 que altera o Art. 9°, § 1°, da Resolugéio CNE/CES n2 02/2019. O componente curricular Automagéo
Residencial e Predial apresenta conceitos de Desenho Universal.

2. O Decreto n° 5.626, de 22 de dezembro de 2005, que regulamenta a Lei n° 10.436, de 24 de abril de 2002, estabelece em seu art. 3°,
§ 2° que LIBRAS constituir-se-G em componente curricular optativo nos cursos de bacharelado; e

3.  Os estudantes deverdo cursar um minimo de 75h de componentes curriculares optativos. Outras disciplinas ofertadas por qualquer
curso de graduagdo da UFU poderdo ainda ser selecionadas pelos estudantes, desde que sejam aprovadas pelo Colegiado do Curso de
Engenharia de Controle e Automacdo.

E importante ressaltar que a proposta do componente curricular obrigatério Projeto Interdisciplinar de
Engenharia de Controle e Automacdo, do sétimo periodo e com carga hordria de 30 horas, é a
preparacao, elaboracao, desenvolvimento, redacdo e apresentacdo, em equipes sob coordenacdo de um
professor, de projetos que objetivem resolver situacdes/problemas praticos de engenharia de Controle e
Automacdo que envolvam os conhecimentos, procedimentos, atitudes, competéncias e habilidades
adquiridos pelos estudantes durante o curso, possibilitando ao graduando visualizar a inter-relagcao entre
todas as disciplinas estudadas e o vinculo com problemas que poderdo ser encontrados em sua futura

profissdo. Esta disciplina emprega técnicas de gestdo de projetos.

Ressalta-se ainda que os conteudos de Ciéncia dos Materiais, Ciéncias do Ambiente, Seguranca no
Trabalho e Prevencdo de Acidentes, Etica e Profissdo, Empreendedorismo e Inovacdo sdo abordados
observando o principio da transversalidade e interdisciplinaridade. Ciéncia dos Materiais e Ciéncias do

Ambiente s3o tdpicos obrigatdrios previstos no Art. 9°, § 1°, da Resolu¢io CNE/CES n2 02/2019.

Tabela 8. Contetidos transversais.

Conteudo Periodo Componente Curricular
1° Introducdo a Engenharia de Controle e Automacao
A . 2° Metrologia
Ciéncias do Ambiente 4° Experimental de Eletrénica Analdgica |
5° Instrumentacgao Industrial |
4° Eletronica Analdgica |
A .. 5° Conversdo de Energia e Transformadores
Ciéncia dos Materiais ~ .
5° Instrumentagdo Industrial |
6° Magquinas Elétricas
1° Programacao Script
2° Programacéo Procedimental
5° Instrumentacgao Industrial |
Empreendedorismo e inovagdo 5° Sistemas Embarcados |
70 Projeto Interdisciplinar de Engenharia de Controle e
Automacao
8° Redes Industriais para Controle e Automacao Il
1° Introducgdo a Engenharia de Controle e Automacgao
Etica profissional 5° Instrumentacdo Industrial |
9° Ciéncias Sociais e Juridicas
1° Introducdo a Engenharia de Controle e Automacao
2° Metrologia
~ 3° Experimental de Circuitos Elétricos |
Seguranga no trabalho e prevenc¢do de o . N .
acidentes 4 Experimental de Eletrénica Analdgica |
5° Conversdo de Energia e Transformadores
5° Instrumentacdo Industrial |
6° Maquinas Elétricas
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Observagdes (Tabela 8):

1. Art. 6, § 42 da Resolugdo CNE/CES n° 02/2019. Devem ser implementadas, desde o inicio do curso, as atividades que promovam a
integragdo e a interdisciplinaridade, de modo coerente com o eixo de desenvolvimento curricular, para integrar as dimensdes técnicas,

cientificas, econémicas, sociais, ambientais e ética;

2. Resolugéo CNE/CP n2 2/2012. Estabelece as Diretrizes Curriculares Nacionais para a Educa¢do Ambiental; e

3. Resolugdo CONFEA n® 1.002/2002. Adota o Cédigo de Etica Profissional da Engenharia, da Arquitetura, da Agronomia, da Geologia,

da Geografia e da Meteorologia e dd outras providéncias.

Tabela 9. Sintese e distribuicdao de carga horaria por componentes curriculares.

Componentes Curriculares Carga Horaria Total Percentual
Disciplinas Obrigatérias 3225 89,59%
Disciplinas Optativas 75 2,09%
Projeto Interdisciplinar de Engenharia de Controle e
Jeto’n P & 30 0,83%
Automacgao
Trabalho de Conclusdo de Curso 30 0,83%
Estagio Supervisionado Obrigatério 160 4,44%
Atividades Complementares 80 2,22%
TOTAL 3600 100%
A seguir, apresenta-se o Fluxo Curricular do Curso de Engenharia de Controle e Automacao.
Componentes Curriculares Obrigatdrios
Carga Hordria Requisitos Unid.
Componente Acad.
Per p. Natureza : . e A i
Curricular Teér | Prat | Total Pré-Requisito Correquisito Ofer-
tante
Calculo Diferencial e Integral | Obrigatdria 90 - 90 Livre Livre FAMAT
ExpeArlr.nentaI de Fisica Basica: Obrigatéria ) 30 30 Livre Fisica I?a?'lca: INFIS
Mecanica Mecanica
o Expressdo Grafica Obrigatdria 60 - 60 Livre Livre FEMEC
e Experimental de
~g Fisica Basica: Mecanica Obrigatdria 60 - 60 Livre Fisica Basica: INFIS
g_-' Mecénica
°, Geometria Analitica Obrigatéria 60 - 60 Livre Livre FAMAT
Introdugdo a Engenharia de Obrigatéria | 30 - 30 Livre Livre FEELT
Controle e Automagdo
Programacdo Script Obrigatdria 30 30 60 Livre Livre FEELT
Enade — Ingressante ***** Obrigatdria - - - - - -
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Carga Horaria Requisitos Unid.
Componente Acad.
Per p. Natureza ; , a A .
Curricular Teor | Prat | Total Pré-Requisito Correquisito Ofer-
tante
Algebra Linear Obrigatéria 45 - 45 Livre Livre FAMAT
dlculo Dif ial
Calculo Diferencial e Integral Il Obrigatdria 90 - 90 Caleulo Diferencial e Livre FAMAT
Integral |
Experimental de Fisica Basica: Célculo Diferencial e Fisica Bésica:
p. . . ' Obrigatdria - 30 30 Integral | e Fisica Oscilagdes, Ondas e INFIS
OscilagBes, Ondas e Optica - A s P
o Basica: Mecanica Optica
'8 Experimental de Sistemas Digitais | Obrigatdria - 30 30 Livre Sistemas Digitais FEELT
= .
& . - I Calculo Diferencial e Exp’e.rlmeht.al de
Fisica Basica: Oscilagdes, Ondas e . L Fisica Basica:
o _— Obrigatdria 60 - 60 Integral | e Fisica o INFIS
N Optica . A s Oscilagdes, Ondas e
Basica: Mecanica P
Optica
Metrologia Obrigatdria 30 30 60 Livre Livre FEELT
Programacdo Procedimental Obrigatdria 30 30 60 Programacdo Script Livre FEELT
Sistemas Digitais Obrigatdria 30 - 30 Livre E.xperlmenfca.l d.e FEELT
Sistemas Digitais
‘ . . o Calculo Diferencial e .
Calculo Diferencial e Integral 11 Obrigatdria 90 - 90 Livre FAMAT
Integral Il
lculo Dif ial E i |
Circuitos Elétricos | Obrigatéria | 75 - 75 Caleulo Diferencial e Experimentalde | pep)
Integral Il Circuitos Elétricos |
Estatistica Obrigatdria 60 - 60 Livre Livre FAMAT
() Célculo Diferencial e
S - —
o Exl|:>e.r|menta| de Circuitos Obrigatdria - 15 15 Integral Il e Circuitos Elétricos | FEELT
= Elétricos | .
o Metrologia
° Fenémenos de Transporte Obrigatdria 60 - 60 IR Livre FEQUI
(3] Integral Il
Programacgdo
Informatica Industrial | Obrigatdria 30 30 60 Procedimental e Livre FEELT
Sistemas Digitais
Mecanica dos Sélidos Obrigatdria 30 - 30 Fisica IA3a.5|ca: Livre FEMEC
Mecanica
Circuitos Elétricos | e Experimental de
Circuitos Elétricos Il Obrigatdria 60 - 60 Experimental de ) p. o FEELT
S - Circuitos Elétricos Il
Circuitos Elétricos |
Circuitos Elétricos | e Experimental de
Eletronica Analdgica | Obrigatéria 60 - 60 Experimental de Eletronica Analdgica FEELT
Circuitos Elétricos | |
Experimental de Circuitos Circuitos Elétricos | e
,p . Obrigatdria - 30 30 Experimental de Circuitos Elétricos Il FEELT
Elétricos Il Lo -
Circuitos Elétricos |
'g Experimental de Eletronica Circuitos Elétricos | e Eletronica Analdgica
o o - Obrigatdria - 30 30 Experimental de g FEELT
- Analdgica | o - |
o Circuitos Elétricos |
Q. Célculo Diferencial e o
%r Experimental de Fisica Basica: Integral Il e Fisica Fisica Basica:
pertr 4 ‘ Obrigatéria | - 30 30 jtegra’ e FISt Eletricidade e INFIS
Eletricidade e Magnetismo Bdsica: Oscilagdes, .
P Magnetismo
Ondas e Optica
Calculo Diferencial e Experimental de
Fisica Basica: Eletricidade e . Integral Il e Fisica Fisica Basica:
Magnetismo Obrigatria 60 ) 60 Basica: Oscilagdes, Eletricidade e INFIS
Ondas e Optica Magnetismo
Informatica Industrial Il Obrigatdria 30 30 60 Informatica Industrial | Livre FEELT
Métodos Matematicos Obrigatdria 75 - 75 Cdleulo Diferencial e Livre FAMAT

Integral Il
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Carga Horaria Requisitos Unid.
Componente Acad.
Per p' Natureza , ; ; .. ‘s
Curricular Teor | Prat | Total Pré-Requisito Correquisito Ofer-
tante
Fisica Basica:
Eletricidade e
Converséo de Energia e Obrigatéria | 60 | 30 90 Magnetismo e Livre FEELT
Transformadores Experimental de Fisica
Bésica: Eletricidade e
Magnetismo
Eletronica Analdgica | Experimental de
.g Eletrénica Analdgica Il Obrigatdria 60 - 60 e Experimental de Eletrénica Analdgica FEELT
) Eletronica Analdgica | Il
S
] . . Eletronica Analdgica | . -
o
c iﬁ;:laglr:lznl':al de Eletrénica Obrigatéria ) 30 30 e Experimental de Eletronlca“Analoglca FEELT
n g Eletrénica Analdgica |
Instrumentagdo Industrial | Obrigatdria 45 15 60 Livre Eletromca”Anangma FEELT
Sinais e Sistemas Obrigatdria 60 - 60 Métodos Matematicos Livre FEELT
Programagao
Sistemas Embarcados | Obrigatdria 45 30 75 Procedimental e Livre FEELT
Sistemas Digitais
Experimental de Instalagdes iz Aes e
,p X ¢ Obrigatdria - 30 30 Experimental de Instalagdes Elétricas FEELT
Elétricas Lo e
Circuitos Elétricos Il
Experimental de Sistemas de SBENERCE
P . Obrigatdria - 30 30 Sinais e Sistemas Controle FEELT
Controle Realimentado .
Realimentado
Circuitos Elétricos Il e Experimental de
InstalagGes Elétricas Obrigatdria 30 - 30 Experimental de P . L FEELT
L . Instalagdes Elétricas
o Circuitos Elétricos Il
©
K= Fendémenos de
S
T
v Instrumentagdo Industrial Il Obrigatdria 45 15 60 ransporte e~ Livre FEELT
Q. Instrumentacdo
fo Industrial |
Circuitos Elétricos Il e
Maquinas Elétricas Obrigatdria 60 30 90 Conversdo de Energia Livre FEELT
e Transformadores
Experimental de
SIStgmaS de Controle Obrigatdria 60 - 60 Sinais e Sistemas Sistemas de FEELT
Realimentado Controle
Realimentado
Sistemas Embarcados Il Obrigatdria 30 30 60 Sistemas Embarcados | Livre FEELT
Instalagdes Industriais Obrigatdria 45 15 60 InstalagBes Elétricas Livre FEELT
Proc?ssos de Fabricacdo Obrigatdria 60 15 75 Livre Livre FEMEC
Mecanica
Projeto Interdisciplinar de
Engenharia de Controle e Obrigatdria - 30 30 1800h Livre FEELT
Automacdo
Sistemas de Controle
Reali
-g Quimica Tecnolégica Obrigatdria 45 15 60 ea |mentado~e Livre FEQUI
° Instrumentagao
‘= Industrial |
[}
(- . Programagao
Redes Industriais para Controle e
,’; N P Obrigatdria 60 15 75 Procedimental e Livre FEELT
Automacao | . L
Sistemas Digitais
Algebra Linear e
Estatistica e Sistemas
de Controle
Sistemas de Controle Moderno Obrigatdria 45 45 90 Realimentado e Livre FEELT

Experimental de
Sistemas de Controle
Realimentado
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Carga Horaria Requisitos Unid.
Componente Acad.
Per X Natureza i ; p A i
Curricular Teér | Prat | Total Pré-Requisito Correquisito Ofer-
tante
Eletrénica | ial Eletrénica Analdgica Il
etronica Industrial e Obrigatéria | 60 | 30 90 etronica Analogica Livre FEELT
Acionamentos e Maquinas Elétricas
Informatica Industrial
o Redes In({ustrlals para Controle e Obrigatéria 30 60 %0 Il e Redes Industriais Livre FEELT
] Automagao Il para Controle e
9 Automacado |
S
g_" Eletrénica Analdgica Il
% | Robetica Obrigatéria | 45 15 60 e Sistemas de Livre FEELT
Controle
Realimentado
i le Hidréuli | 3
Sistemas de Controle Hidrdulicos Obrigatoria 45 15 60 nstrumer‘\tagao Livre FEMEC
e Pneumaticos Industrial Il
Administracdo * Obrigatdria 60 - 60 1000h Livre FAGEN
Ciéncias Econémicas * Obrigatdria 60 - 60 1000h Livre IERI
(=]
©
K= Ciéncias Sociais e Juridicas * Obrigatdria 60 - 60 1000h Livre FADIR
E Modelagem e Simulagdo de Estatistica e
5 i g Obrigatéria | 45 | 15 60 e . Livre FEELT
N Sistemas a Eventos Discretos Informatica Industrial |
Trabalho de Conclusdode Curso | g1 eatoria | - 30 30 2800h Livre FEELT
O | Estdgios isionad
5 | cStaslosupervisionado Obrigatéria | o | 160 | 160 2800h Livre FEELT
o Obrigatério
‘=
(V]
[~
03 Enade — Concluinte ***** Obrigatdria - - - - - -
Atividades Académicas Complementares L : .
o Obrigatdria = = 80 Livre Livre -
Disciplinas Optativas **** Obrigatdria - - 75 - - -
Arquitetura e Organizagdo de Optativa 30 15 45 Sistemas Embarcados | Livre FEELT
Computadores
Informatica Industrial
Il e Instalagbes
x . . . . Elétricas e Redes )
Automagcdo Residencial e Predial Optativa 45 15 60 L. Livre FEELT
Industriais para
Controle e Automagdo
|
Instalagdes Industriais
Eficiéncia em Sistemas de Energia Optativa 45 15 60 e Eletrénica Industrial Livre FEELT
e Acionamentos
Fabricagdo Assistida por Optativa 30 ) 30 Ffrocszssos d? ‘ Livre FEMEC
Computador Fabricagdo Mecanica
7 Fontes Renovéveis ndo
g Convencionais - Técnicas e Optativa 45 15 60 InstalagGes Industriais Livre FEELT
T Aplicagbes
‘2. | Gestdo dos Sistemas de Produgio Optativa 45 - 45 2000h Livre FEMEC
o [u ileira de Sinais -
t:gil;\as I|3raS|Ie|ra de Sinais Optativa 30 30 60 Livre Livre FACED
Materiais e Equipamentos Circuitos Elétricos | e
s g Ap . Optativa 45 15 60 Experimental de Livre FEELT
Elétricos e Eletronicos Lo -
Circuitos Elétricos |
Metodologia da Pesquisa e Optativa 60 - 60 1000h Livre FEELT
Escrita Cientifica
Processamento Digital de Sinais Optativa 45 15 60 Sistemas Embarcados | Livre FEELT
Prqgramagao Orientada a Optativa 30 30 60 Progra.magao Livre FEELT
Objetos Procedimental
Sistemas Computacionais em Optativa 30 15 45 Sistemas Embarcados | Livre FEELT
Tempo Real
Sistemas de Gestdo e Instrumentagdo
) . Li FEELT
Manutengdo na Automagdo Optativa 60 60 Industrial | re
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Carga Horaria Requisitos Unid.
Componente Acad.
Per p. Natureza ; , a A .
Curricular Teor | Prat | Total Pré-Requisito Correquisito Ofer-
tante
Redes Industriais para
Sistemas Distribuidos Optativa 30 15 45 Controle e Automagdo Livre FEELT
|
7 Topicos Especiais em Engenharia . )
@ o ek Optativa 60 - 60 2000h Livre FEELT
S de Controle e Automacgéo |
=] L. .. .
o] Topicos Especiais em Engenharia . )
- L
£ | de controle e Automacao Il *** Optativa 60 60 2000h ivre FEELT
(@) - o -
Tépicos Especiais em Engenharia . .
- L
de Controle e Automagio Ill *** Optativa 45 45 2000h ivre FEELT
Topicos Especiais em Engenharia . )
- 2 h Li FEELT
de Controle e Automagdo IV *** Optativa 30 30 000 re

Observagoes (Fluxo Curricular):

(*) Para cursar as componentes curriculares: Administra¢do, Ciéncias Econémicas, Ciéncias Sociais e Juridicas e
Metodologia da Pesquisa e Escrita Cientifica o discente deverd ter integralizado, no minimo, 1000 horas em componentes
curriculares.

(**) Para cursar Trabalho de Concluséo de Curso e Estdgio Supervisionado Obrigatdrio, o discente deverd ter integralizado,
no minimo, 2800 horas em componentes curriculares.

(***) Para cursar todos os Topicos Especiais em Engenharia de Controle e Automagdo e Gestdo dos Sistemas de Produgdo
o discente deverd ter integralizado, no minimo, 2000 horas em componentes curriculares.

(****) Os discentes deverdo integralizar, no minimo, 75 horas em disciplinas optativas.

(***%*) Os discentes poderdo cursar, como optativas, quaisquer disciplinas oferecidas pela FEELT ou por outras unidades
académicas da UFU desde que aprovadas pelo colegiado do curso.

(*****) O Enade é componente curricular obrigatdrio, conforme Lei n® 10861, de 14 de abril de 2004 (Sinaes).

(****¥¥) para integralizagdo curricular, o discente deverd cursar 80 horas de atividades académicas complementares ao

longo do curso.
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Representacao Grafica do Perfil de Formagao

Universidade Federal de Uberlandia - Curso de Graduacdo em Engenharia de Controle e Automagdo
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COMPONENTES CURRICULARES OPTATIVOS (****)

. A . 5 - Fontes 8 . . 8 .
1-Arquiteturae| _29] 2-Automagio 3 -Eficiéncia 4 -Fabricacdo Renovaveis hio 5| 6-Gestdodos 7 -Lingua 8-Materiais e 5 | 9-Metodologia da 10-
Organizagdo de 39 Residencial e 44| emSistemas Assistida por Convencionais - '; Sistemas de Brasileira de 17| Equip. Elétricos e ‘g Pesquisa e Escrita Processamento
36 Computadores 13 Predial 0 de Energia a5 Computador 4 Ziﬁ:;cr%ii § Produgdo Sinais - LIBRAS | E Eletronicos § Cientifica (*) 36 Digital de Sinais
30|15|45 45|15|60 45|15|60 30|0|30 45|15|60 45|0|45 30|30|60 45|15|60 60|0|60 45|15|60
11- ) 13 -Sistemas 4 15 - Tépicos a 16 - Topicos a 17 - Toépicos F 18 - Topicos
Programacio 12 -Slste-mas‘ de Gestio e 14 -Sistemas E Especiais.em g Especiais.em _‘cc') Especiais.em _§ Especiais.em
A Computacionais . T o Engenharia de - Engenharia de o Engenharia de . Engenharia de
Orientada a em Tempo Real Manutencao Distribuidos 8 Controle e 8 Controle e 8 Controle e 8 Controle e
14 Objetos 36 34| na Automacgdo | 48 ~ | Automacdo | (%) ~ [ Automacdo Il (**) | & | Automacdo Il (**) | &~ [ Automacso IV (**)
30|30|60 30|15|45 60|0|60 30|15|45 60|0|60 60 0 60 45|0 45 30|0 30
Observagdes:

(*) Para cursar as componentes curriculares: Administragdo, Ciéncias Econdmicas, Ciéncias Sociais e Juridicas e Metodologia da Pesquisa e Escrita Cientifica o discente devera ter integralizado, no minimo, 1000 horas em componentes curriculares.
(**) Para cursar as componentes curriculares: Trabalho de Conclusdo de Curso e Estagio Supervisionado Obrigatério, o discente devera ter integralizado, no minimo, 2800 horas em componentes curriculares.
(***) Para cursar todos os Topicos Especiais em Engenharia de Controle e Automagdo e Gestdo dos Sistemas de Produgdo o discente devera ter integralizado, no minimo, 2000 horas em componentes curriculares.

(****) Os discentes deverdo integralizar, no minimo, 75 horas em disciplinas optativas.
- Os discentes poderdo cursar, como optativas, quaisquer disciplinas oferecidas pela FEELT ou por outras unidades académicas da UFU desde que aprovadas pelo colegiado do curso.

- O Enade é componente curricular obrigatdrio, conforme Lei n2 10861, de 14 de abril de 2004 (Sinaes).
- Paraintegralizagdo curricular, o discente devera cursar 80 horas de atividades académicas complementares ao longo do curso.
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6.2 | Atendimento aos Requisitos Legais Normativos

Esta proposta de reformulagao do Projeto Pedagdgico do Curso de Graduagcdao em Engenharia de Controle
e Automacao valoriza a insercdo sociocultural, politica, as diversidades e as reflexdes constantes sobre as
realidades que nos cercam, e também busca integrar transversalmente ao seu curriculo todas as
legislacdes vigentes em relagdo a Educacéo Inclusiva, a Educacgdo para as Rela¢des Etnico-raciais e para os
Direitos Humanos, Politica de Educacdo Ambiental, as medidas de prevenc¢do e combate a incéndio e
extensdo universitdria, com objetivo de preparar o egresso para lidar com tais questdes no seu cotidiano
profissional e em outros contextos. A Tabela 10 apresenta os componentes curriculares e atividades que

atendem aos itens da legislagao vigente.

Tabela 10. Relagdo dos componentes curriculares para atendimento aos requisitos legais normativos.

Componentes curriculares

Legislacao
gislag que atendem

Resolugdo CNE/CP n2 1/2012. Estabelece Diretrizes A . -
L ~ . Ciéncias Sociais e Juridicas
Nacionais para a Educagdo em Direitos Humanos.
Introducgdo a Engenharia de Controle e Automacgao
Metrologia
Experimental de Eletronica Analdgica |

Instrumentacdo Industrial |

Resolu¢io CNE/CP n2 2/2012. Estabelece as
Diretrizes Curriculares Nacionais para a Educacdo
Ambiental.

Lei n? 13.425/2017, art. 82. Estabelece diretrizes
gerais sobre medidas de prevengdo e combate a
incéndio e a desastres em estabelecimentos,
edificagdes e areas de reunido de publico.
Resolugdo CNE/CP n2 1/2004 e Parecer CNE/CP n?
3/2004. Institui Diretrizes Curriculares Nacionais
para a Educacdo das RelacSes Etnico-Raciais e para Introducdo a Engenharia de Controle e Automacao
o Ensino de Histdria e Cultura Afro-Brasileira e
Africana.

Decreto n2 5.626/2005 que regulamenta a Lei n2
10.436/2002, que dispde sobre a Lingua Brasileira
de Sinais (LIBRAS) e o artigo 18 da Lei n®
10.098/2000.

Introdugdo a Engenharia de Controle e Automacgao

Lingua Brasileira de Sinais - LIBRAS |

6.3 | Estagio

O estudante do Curso de Engenharia de Controle e Automacao pode realizar duas modalidades de estégio:

o estdgio obrigatdrio e o estagio ndo obrigatdrio.

Em conformidade com o anexo da Resolugdo CONGRAD n2 24/2012 em seus artigos 16 e 17, ambas as
modalidades de estagio, supervisionado obrigatério ou ndo obrigatério, requerem que o discente
candidato a estagio apresente um plano de atividades a ser aprovado pelo Coordenador de Estdgio do
curso e um termo de compromisso assinado pela parte cedente e pela Universidade, antes do inicio do

estagio. As atividades a serem desempenhadas no estagio devem estar relacionadas a area de formagao
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do discente, em consonancia com o perfil profissional descrito nesse projeto. Os horarios em que serao
desenvolvidas as atividades do estagio, em qualquer das modalidades, ndo podem coincidir com os

horarios das aulas nas quais o discente esteja matriculado.

6.3.1. Estagio Supervisionado Obrigatdrio

A regulamentag¢do do Estagio Supervisionado Obrigatério é feita pela Consolidagao das Leis do Trabalho
(CLT) alterada pela Lei n2 11.788, de 25 de setembro de 2008, que disp6s sobre o estagio de estudantes

e alterou a redagdo do art. 428 da CLT.

O Estéagio Supervisionado Obrigatério é uma das atividades necessarias para a conclusdo do curso de
Engenharia de Controle e Automacgao. O estudante necessita, obrigatoriamente, cumprir uma carga
horaria minima estipulada de 160 horas de estagio na sua area de formagdo. Sdo necessdrios o
acompanhamento de um supervisor — um profissional da mesma area de formacgao (ou area afim) que
faca parte do quadro de funcionarios da parte cedente do estagio — e a realizacgdo de horas
supervisionadas por um professor do curso. Ao final do estdgio, o estudante deve apresentar um relatério

para o registro final das atividades realizadas.
Para realizar essa atividade, o discente devera ter integralizado, no minimo, 2.800 horas em componentes
curriculares. Um certificado de conclusdo de estagio devera ser emitido pela Coordenacdo de Estagio do

Curso.

O detalhamento do Estagio Obrigatdrio consta em norma especifica aprovada nos ambitos do Colegiado

do Curso com anuéncia do NDE e da Unidade Académica.

6.3.2. Estagio Supervisionado Ndo Obrigatério

De acordo com o anexo da Resolu¢do CONGRAD n2 24/2012, o Estigio Ndo Obrigatdrio é o estagio
desenvolvido como atividade opcional e complementar, acrescida a carga hordria regular e obrigatdria de
acordo com as normas complementares de estagio e as normas de atividades complementares do curso.
S3o necessarios o acompanhamento de um supervisor — um profissional da mesma area de formacao (ou
area afim) que faca parte do quadro de empregados da parte cedente do estagio — e a realizacdo de horas

supervisionadas por um professor do curso.

Para realizar essa atividade, o discente tem o pré-requisito minimo de 1.500 horas integralizadas do
curriculo com a necessidade de aprovacao em todos os componentes curriculares dos 12, 22 e 32 periodos
do curso. Quando da conclusdo do Estagio Ndo Obrigatério, a carga horaria integralizada com essa

atividade é de no maximo 30 horas em Atividades Académicas Complementares.
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O detalhamento do Estagio Ndo Obrigatdrio consta em normas especificas aprovada nos ambitos do

Colegiado do Curso com anuéncia do NDE e da Unidade Académica.

6.4 | Trabalho de Conclusao de Curso

O estudante do Curso de Engenharia de Controle e Automacdo deverd desenvolver um Trabalho de
Conclusdo de Curso (TCC), pois ¢ atividade obrigatéria segundo a Resolugdo CNE/CES n2 02/2019. O TCC

pode ser defendido como um projeto de pesquisa ou como uma empresa tipo startup.

No caso de um projeto de pesquisa, o desenvolvimento de um TCC consolida o processo de formacdo
académica e os ensinamentos ministrados no curso, propiciando ao estudante comparar as diversas linhas
de pensamento, estabelecer elos entre as mais variadas correntes, aprimorar o processo de pesquisa
bibliografica, tornando os interessados mais ageis na sintese de um assunto quando tratado de forma
dispar por diversos autores, e trabalhar dados colhidos pelos mais diversos meios de informacao, dando
aos mesmos consisténcia e racionalidade. Objetiva-se estimular a criatividade do estudante através do
enfrentamento de desafios e da formacdo através da execucdo de trabalhos cientificos bem formatados
e fundamentados. Nessa modalidade, a defesa ocorre com a devida apresentacdo de monografia

cientifica na area de Engenharia de Controle e Automagao.

Uma empresa do tipo startup é geralmente caracterizada por um grupo de pessoas, preferencialmente
interdisciplinar, trabalhando em condi¢Ges de incerteza e movido por ideias e inovacdo, a procura de
modelos de negdcios (gerar valor) de forma escalavel (entrega do mesmo produto em escala
potencialmente ilimitada). No caso de projeto de empresa tipo startup, objetiva-se estimular a
criatividade do estudante pelo enfrentamento de desafios e desenvolvimento de seu potencial inovador
na solucdo e problemas reais da sociedade. Nessa modalidade, a defesa ocorre com a devida
apresentacao de um pitch, da constru¢do de um produto minimo vidvel (PMV) e do estudo de viabilidade

com o uso de canvas.

Para realizar essa atividade, o discente deve ter, como pré-requisito minimo, 2.800 horas integralizadas
do curriculo. Quando da conclusdo do TCC, a carga horaria integralizada com essa atividade é de 30 horas.

Um certificado de defesa de TCC devera ser emitido pela Coordenacdo do Curso.

O detalhamento do TCC consta em normas especificas aprovadas nos ambitos do Colegiado do Curso com

anuéncia do NDE e da Unidade Académica.
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6.5 | Atividades Académicas Complementares

De acordo com a Resolugdo CNE/CES n2 02/2019, as atividades complementares sdo componentes
curriculares que tém como objetivo principal enriquecer e expandir o perfil do egresso com atividades
que privilegiem aspectos diversos da sua formacao, incluindo atividades desenvolvidas fora do ambiente
académico. Tais atividades constituem instrumental importante para o desenvolvimento pleno do aluno,
servindo de estimulo a uma formacado pratica independente e interdisciplinar, sobretudo nas relacées

com o mundo do trabalho.

Ainda, as atividades podem ser cumpridas em diversos ambientes, como a instituicdo a que o estudante
esta vinculado, outras instituicdes e variados ambientes sociais, técnico-cientificos ou profissionais, em
modalidades tais como: trabalhos de iniciacdo cientifica, projetos multidisciplinares, visitas tedricas,
trabalhos em equipe, desenvolvimento de protétipos, monitorias, participacdo em empresas juniores e
outras atividades empreendedoras. Essas atividades devem ser permanentemente incentivadas no
cotidiano académico, permitindo a diversificacdo das atividades complementares desenvolvidas pelos

estudantes.

As atividades de extensdo universitaria realizadas junto a comunidade ndo poderao ser contabilizadas

como atividades complementares, conforme preconiza o art. 8° da Resolu¢do CNE/CES n2 07/2018.

Tabela 11. Proposta de atividades académicas complementares e respectiva carga hordria maxima a ser
integralizada por atividade.

P . C. H.
Cadigo Descrigao Mix.
Formagao Profissional
Realiza¢do e conclusdo de Curso Online Aberto e Massivo (MOOC) aprovado pelo 90
Colegiado do Curso
ATCO1135 I?arFic\ipagﬁc') ein oficinas, cursos ou minicursos relacionados ao aprendizado de técnicas 45
Uteis a profissdo
Obtencdo de certificagGes técnicas na area de Controle e Automacao 30
ATCO0725 Participagdo em visitas técnicas orientadas 10
ATCO0254 Estagio ndo obrigatério 30
PESQUISA
ATCO1104 Participagdo em Iniciacdo Cientifica com bolsa (PIBIC, CNPqg, FAPEMIG) 60
ATCO1105 Participagdo em Iniciacdo Cientifica sem bolsa (PIVIC) 90
ATCO0044 Apresentacdo de trabalhos em eventos cientificos na forma oral ou pdster 45
ATCO0964 Publicacdo de trabalhos cientificos - resumo e/ou pdster 20
ATCO0965 Publicacdo de Trabalhos completos em anais de eventos 45
ATCO0993 Publicagcdes em periddicos especializados (revistas indexadas da area) 90
ATCO0994 PL~1b|'ica(;5€S em periddicos ndo especializados (revistas de outras areas, jornais e revistas 15
ndo indexadas)
Publicacdo de livro ou capitulo de livro especializado com cddigo ISBN e corpo editorial 90
técnico-cientifico
Publicagdo de livro ou capitulo de livro especializado ou ndo sem cédigo ISBN ou corpo 15

editorial técnico-cientifico
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ENSINO

ATCOO0355 Monitoria em disciplinas de Graduagao 30
ATCO0753 Participagdo no Programa de Educagdo Tutorial (PET) 60
ATCO0599 Part.ici!:)aNgéo em grupo de estudos de temas especificos registrado e certificado pela 30
Instituicao
Participagao orientada por docente no desenvolvimento de material informacional ou 30
didatico para uso interno a UFU
Ministrante de palestras, minicursos, seminarios e oficinas para comunidade interna da 30
UFU
GESTAO E REPRESENTAGAO ESTUDANTIL
ATCO0319 Membro de Diretério Académico 30
ATCO0327 Membro do Diretdrio Central dos Estudantes 30
ATCO1019 Representante Discente no Conselho de Unidade ou Colegiado de Curso 45
ATCO0315 Membro de Conselho Superior da UFU 45
EMPREENDEDORISMO E INOVAGCAO
ATCO0757 Participagdo ou desenvolvimento de projetos para Empresa Junior 45
ATCO0310 Membro da Diretoria da Empresa Junior 45
Participagao ou desenvolvimento de projetos junto a incubadoras de empresas 45
Fundador ou membro de empresa do tipo startup de tecnologia 90
QUALIFICAGAO E EXPERIENCIA INTERNACIONAL
ATCO1099 Curso delll'ngua estrangeira ou aprovagdo em exame de proficiéncia em lingua 30
estrangeira
ATCO0344 Mobilidade Internacional oficializada pela DRII/UFU 60
Realizagdo de intercambio internacional para estdgio ou pesquisa na area de formagdo 60
OUTRAS
ATCO0750 Participagdo no Exame Nacional do Desempenho de Estudante (ENADE) 15
ATCOO0706 Participagdao em projetos institucionais 45
ATCO0492 Participacdo em Competi¢Ges e Concursos Técnicos 90
ATCOO0491 Participagdo em Competi¢bes Culturais/Artisticas/Esportivas 20
Participacdo em projetos nacionais ou internacionais para desenvolvimento de software 60
e/ou hardware livre (FOSS, OSHW, etc)
Participacdo como ouvinte em eventos técnicos e/ou cientificos (congressos, simpdsios, 30
semindrios, mesa-redonda, workshops)
Organizagdo ou participagdo na organizagdo de eventos institucionais, técnicos ou 45

cientificos para comunidade interna da UFU

A carga horaria minima a ser integralizada com essas atividades é de 80 horas, sem necessidade de pré-
requisito. A requisicdo para a quitacao desse componente curricular é de responsabilidade do aluno que

devera apresentar requerimento com esse objetivo ao Colegiado do Curso anexando todas as

comprovagdes necessarias.

O detalhamento das Atividades Académicas Complementares consta em normas especificas aprovadas

nos ambitos do Colegiado do Curso com anuéncia do NDE e da Unidade Académica. Os casos omissos

deverdo ser tratados pelo Colegiado do Curso.
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6.6 | Atividades de Extensao

Atividades de extensdo consistem em acdes da universidade junto a comunidade na qual estd inserida,
disponibilizando, ao publico externo, os conhecimentos adquiridos com o ensino e a pesquisa
desenvolvidos dentro de seus campi. O conceito de extensdo estd associado ao entendimento de que o
conhecimento gerado pelas instituicdes de ensino e pesquisa deve ser indissocidvel da intencdo de
transformar uma realidade da sociedade através da tentativa de intervir para suprir as deficiéncias
identificadas, sem simplesmente se limitar a formacdo dos alunos regulares daquela instituicdao. Essas
acbes foram estabelecidas como meta pelo Plano Nacional de Educacdo (PNE, 2014-2024), Lei n?

13.005/2014.

Plano Nacional de Educagdo, Meta 12.7:

“assegurar, no minimo, dez por cento do total de créditos curriculares
exigidos para a gradua¢do em programas e projetos de extensdo
universitdria, orientando sua agdo, prioritariamente, para dreas de
grande pertinéncia social”.

A Resolugdo CNE/CES n2 7/20018 estabelece as Diretrizes para a Extensdo na Educagdo Superior
Brasileira, regimenta o disposto na Meta 12.7 do PNE (2014-2024) e prevé, em seu artigo 19, que as
instituicdes de ensino superior terdo o prazo de até 3 anos para implementar as Atividades de Extensao,

a contar da data de sua homologacdo (dezembro de 2018).

O Curso de Graduacdo em Engenharia de Controle e Automacao esta elaborando proposta de extensao
que assegure a destinagdo de no minimo 10% da carga hordria total do curso a atividades de extensao,
conforme previsto nos artigos 42 e 82 da referida Resolu¢do n2 07/2018, nos seguintes termos : “as
atividades de extensdo devem compor, no minimo 10% (dez por cento) do total da carga horaria curricular
estudantil dos cursos de graduacao, as quais deverao fazer parte da matriz curricular dos cursos”. Dessa
maneira, a extensdo sera incluida no PPC do Curso de Graduacdao em Engenharia de Controle e

Automacado, a partir de revisdo a ser efetuada até dezembro de 2021."

6.7 | Equivaléncia entre Componentes Curriculares para Aproveitamento de Estudos

O novo Projeto Pedagdgico propde mudancas significativas no curriculo do Curso de Engenharia de
Controle e Automacdo e a medida que as disciplinas deste curriculo proposto forem implementadas, as

disciplinas equivalentes do curriculo anterior deixardo de ser oferecidas.
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PropGe-se que todos os discentes que ingressaram no curso antes do inicio da vigéncia do novo curriculo
e encontrarem-se classificados em periodos inferiores ao 72 (sétimo), sejam remanejados para o novo
curriculo, para se beneficiarem dos ganhos de qualidade, flexibilidade, capacidade de inovacdo e
atualidade tecnolégica estabelecidos por esta reforma curricular. Os discentes classificados como em

periodo igual ou superior ao 72 (sétimo), serdo mantidos no curriculo em que estdo vinculados.

Objetivando atender as eventuais demandas naturais do processo de reformulagdo curricular e ainda
otimizar e facilitar a oferta dos componentes curriculares sdo apresentadas, na Tabela 12, as equivaléncias
entre as disciplinas do curriculo anterior para o curriculo proposto e, na Tabela 13, estdo compilados os
componentes curriculares do curriculo proposto para o curriculo anterior. Sendo assim, os estudantes
migrados para o curriculo proposto terdo garantia de aproveitamento dos componentes curriculares
equivalentes cursados, sejam eles obrigatdrios ou optativos. Considerando que o processo de transi¢ao é

dindmico, casos omissos serdo tratados pelo Colegiado do Curso.

Observa-se na Tabela 13, Quadro de equivaléncias entre componentes curriculares para aproveitamento
de estudos do curriculo proposto para o curriculo anterior, um saldo negativo de 110 horas que ocorreu
devido ao cotejamento de carga hordria, conforme previsto no art. 233 da Resolugio CONGRAD n¢?
15/2011. A Coordenacdo do Curso de Graduacdo em Engenharia de Controle e Automacédo devera analisar
a carga horaria total integralizada pelos estudantes que ndo migraram para o Curriculo Novo e, no caso

de déficit, devera ser realizada uma complementacdo de estudos para a adequacdo de carga horaria.

PPC Engenharia de Controle e Automacédo 42



Tabela 12. Quadro de equivaléncias entre componentes curriculares para aproveitamento de estudos do curriculo anterior para o curriculo proposto.

Equivaléncia entre componentes curriculares do cédigo 11872508BI.

Curriculo Proposto

Curriculo Anterior (2013/2)

. Carga Horaria Saldo L . Carga Horaria
Per. Componente Curricular Cadigo Componente Curricular
T. P. Total T. P. Total
1° Calculo Diferencial e Integral | 90 0 90 0 FAMAT39107 Fungdes de Variaveis Reais | 90 0 90
1° Geometria Analitica 60 0 60 FAMAT39106 Algebra Matricial e Geometria Analitica 90 0 90
E
20 Algebra Linear 45 0 45 0 € €
e
FAMAT39301 Mét Matemati
4° Métodos Matematicos 75 0 75 930 étodos Matemdticos %0 0 9
1° Fisica Basica: Mecanica 60 0 60 0 INFIS39201 Fisica | 60 0 60
1° Experimental de Fisica Basica: Mecanica 0 30 30 0 INFIS39202 Experimental de Fisica | 0 30 30
1° Programacdo Script 30 30 60 0 FEELT31101 Introdugdo a Tecnologia da Computagdo 30 30 60
10 Introdugawo a Engenharia de Controle e 30 0 30 0 FEELT31105 Introdugawo a Engenharia de Controle e 30 0 30
Automacao Automacao
2° Calculo Diferencial e Integral Il 90 0 90 0 FAMAT39203 Fungoes de Variaveis Reais Il 90 0 90
2° Fisica Basica: Oscilagdes, Ondas e Optica 60 0 60 0 INFIS39401 Fisica lll 60 0 60
Experimental de Fisica Basica: Oscilagbes,
2° Opti . o ~
eOndas e Optica 0 30 30 0 FEELT31202 Métodos e Técnicas de Programagao 30 60 90
2° Programacdo Procedimental 30 30 60
2° Sistemas Digitais 30 0 30 0 FEELT31503  Eletrbnica Digital 30 0 30
2° Experimental de Sistemas Digitais 0 30 30 0 FEELT31504  Experimental de Eletronica Digital 0 30 30
2° Metrologia 30 30 60 0 FAMAT39204 Métodos Numéricos 45 15 60
FEELT31306  Sinais e Sistemas | 30 0 30
3° Calculo Diferencial e Integral IlI 90 0 90 0 e e
FEELT31305 Engenharia de Software 30 30 60
IQUFU39102 Quimica Geral
3° Estatistica 60 0 60 +15 e e 30 15 45
FAMAT39202 Estatistica e Probabilidade 30 0 30
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Curriculo Proposto

Curriculo Anterior (2013/2)

. Carga Horaria Saldo . . Carga Horaria
Per. Componente Curricular Codigo Componente Curricular
T. P. Total T. P. Total
3° Fendmenos de Transporte 60 0 60 0 FEQUI39401 Fendémenos de Transporte 60 0 60
FEELT31719 Controladores Logicos Programaveis (CLPs)
3° Informatica Industrial | 30 30 60 e Dispositivos Industriais 60 30 90
e e
+30
€ Sistemas Supervisérios para Controle e
30 30 60 FEELT31813 Automnacio 30 30 60
4° Informdtica Industrial Il ¢
3° Circuitos Elétricos | 75 0 75 0 FEELT31301  Circuitos Elétricos | 75 0 75
3° Experimental de Circuitos Elétricos | 0 15 15 0 FEELT31302 Experimental de Circuitos Elétricos | 0 15 15
4° Fisica Basica: Eletricidade e Magnetismo 60 0 60 0 INFIS39301  Fisica ll 60 0 60
o SRR CO BRI R REEEEOG 0 30 30 0 INFIS39302  Experimental de Fisica Il 0 30 30
Magnetismo
4° Circuitos Elétricos Il 60 0 60 0 FEELT31403  Circuitos Elétricos Il 60 0 60
4° Experimental de Circuitos Elétricos Il 0 30 30 0 FEELT31404  Experimental de Circuitos Elétricos Il 0 30 30
4° Eletronica Analdgica | 60 0 60 0 FEELT31401  Eletrbnica Analdgica | 60 0 60
4° Experimental de Eletrénica Analdgica | 0 30 30 0 FEELT31402  Experimental de Eletronica Analdgica | 0 30 30
5° Sinais e Sistemas 60 0 60 0 FEELT31406 Sinais e Sistemas Il 60 0 60
FEELT:1511 gonversao de Energia e Maquinas Elétricas 60 0 60
5° Conversdo de Energia e Transformadores 60 30 90 0 Experimental de Convers3o de Energia e
FEELT31512 pormenta o g 0 30 30
Maquinas Elétricas
- = - = -
5 IEnstrumentagao Industrial | 45 15 60 . FEELT:1617 Lnstrumentagao Industrial 60 15 75
6° Instrumentagdo Industrial Il 45 15 60 FEELT31303  Ciéncia e Tecnologia dos Materiais 45 0 45
o 1 o
5 Sistemas Embarcados | 45 30 75 FEELT31609  Sistemas Embarcados | 30 30 60
e 0 e e
6° Sistemas Embarcados I 30 30 60 FEELT31405 Eletromagnetismo 60 15 75
5°  Eletronica Analégica Il 60 0 60 0 FEELT31718 | rmWare e Hardware de Dispositivos 30 30 60
Industriais
5° Experimental de Eletronica Analdgica Il 0 30 30 0 FEELT31502  Experimental de Eletronica Analdgica Il 0 30 30
6° Sistemas de Controle Realimentado 60 0 60 0 FEELT31509  Sistemas Realimentados 60 0 60
go  Experimental de Sistemas de Controle 0 30 30 0 FEELT31510  Experimental de Sistemas Realimentados 0 30 30
Realimentado
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Curriculo Proposto

Curriculo Anterior (2013/2)

. Carga Horaria Saldo - . Carga Horaria
Per. Componente Curricular Cadigo Componente Curricular
T. P. Total T. P. Total
FEMEC31612 Fabricagdo Assistida por Computador 30 15 45
6° Maquinas Elétricas 60 30 90 +15 e e
FEELT31507 Fontes Alternativas de Energia | 60 0 60
6° InstalagOes Elétricas 30 0 30 0 FEELT31603 InstalagOes Elétricas 30 0 30
6° Experimental de InstalagOes Elétricas 0 30 30 0 FEELT31604 Experimental de InstalagGes Elétricas 0 30 30
FEELT31618 I(‘;]c;:’lciroel(rercl\élultlvarlavel, N3o Linear e . . s
7° Sistemas de Controle Moderno 45 45 90 +15 e o £
FEELT31501  Eletronica Analdgica Il 30 0 30
70 Projeto Interdlsupllrlar de Engenharia de 0 30 30 0 FEELT31710 Projeto In~terd|SC|pI|nar para Controle e 0 30 30
Controle e Automagao Automacao
FEME(;31515 Zrocessos de Fabricagdo Mecanica 60 0 60
7° Processos de Fabricagdo Mecanica 60 15 75 0 Experimental de Ciéncia e Tecnologia dos
FEELT31304 o™ & 0 15 15
Materiais
FEQUI39201 Quimica Tecnoldgica 45 0 45
7° Quimica Tecnoldgica 45 15 60 0 e
FEQUI39202 Experimental de Quimica Tecnoldgica 0 15 15
7° Redes Industriais para Controle e Automacgso | 60 15 75 0 FEELT31713  Redes Industriais para Controle e Automacgio | 60 15 75
7°  Instalagdes Industriais 45 15 60 415  FEELT31816 dentificacdo Experimental de Sistemas 60 15 75
para Controle e Automagao
8  Robética 45 15 60 IEN [pi73i714  Controle Aplicado em Automagdo de 45 30 75
Processo Continuos
8° Eletronica Industrial e Acionamentos 60 30 90 0 FEELT31811  Eletrdnica Industrial e Acionamentos 60 30 90
go Slstemals 'de Controle Hidraulicos e 45 15 60 0 FEMEC31516 Slstemals .de Controle Hidraulicos e 45 15 60
Pneumaticos Pneumaticos
go Redes Industriais para Controle e Automagdo 30 60 90 15 FEELT31814 Redes Ind~ustr|a|s para Controle e 60 15 75
1] Automacao Il
g0 Modelagem e Simulagdo de Sistemas a 45 15 60 0 FEELT31815 Modelage.m e Simulagdo de Sistemas a 45 15 60
Eventos Discretos Eventos Discretos (SEDs)
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Curriculo Proposto

Curriculo Anterior (2013/2)

. Carga Horaria Saldo L . Carga Horaria
Per. Componente Curricular Cadigo Componente Curricular
T. P. Total T. P Total
9° Administragdo 60 0 60 0 FAGEN39901 Administragdo 60 0 60
9° Ciéncias Econémicas 60 0 60 0 IEUFU39901 Ciéncias EconOmicas 60 0 60
9° Ciéncias Sociais e Juridicas 60 0 60 0 FADIR39901 Ciéncias Sociais e Juridicas 60 0 60
9°  Trabalho de Conclusdo de Curso 0 30 30 FEELT31005 | 2Palho de Conclusdo de Curso (TCC) para 0 30 30
Controle e Automacdo
- .. NP Estagio Obrigatdrio para Controle e
10° Estagio Supervisionado Obrigatério 0 160 160 +20 FEELT31003 0 180 180

Automacado

SALDO TOTAL +110

Tabela 13. Quadro de equivaléncias entre componentes curriculares para aproveitamento de estudos do curriculo proposto para o curriculo anterior.

Equivaléncia entre componentes curriculares do cédigo 11872508I.

Curriculo Anterior (2013/2)

Curriculo Proposto

L . Carga Horaria Saldo . Carga Horaria
Per. Caddigo Componente Curricular Componente Curricular
T. P. Total T. P. Total
10 FAMAT39106 Algebra Matricial e Geometria Analitica Geometria Analitica
90 0 90 o 60 0 60
e e
Y Algebra Linear a5 0 45
30 FAMAT39301 Métodos Matemdticos 90 0 90 e
Métodos Matematicos 75 0 75
10 FAMAT39107 Fungoes de Variaveis Reais | 90 0 90 0 Calculo Diferencial e Integral | 90 0 90
10 FEELT31101 Introdugdo a Tecnologia da Computagdo 30 30 60 0 Programacdo Script 30 30 60
10 FEELT31105 IntrodugéNo a Engenharia de Controle e 30 0 30 0 IntrodugéNo a Engenharia de Controle e 30 0 30
Automacao Automacao
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Curriculo Anterior (2013/2)

Curriculo Proposto

L. . Carga Hordria Saldo . Carga Horaria
Per. Codigo Componente Curricular Componente Curricular
T. P. Total T. P. Total
20 FAMAT39203 FuncgGes de Variaveis Reais Il 90 0 90 0 Calculo Diferencial e Integral Il 90 0 90
20 FAMAT39204 Métodos Numéricos 45 15 60 0 Metrologia 30 30 60
:rogramagao Procedimental 30 30 60
20 FEELT31202 Métodos e Técnicas de Programacgao 30 60 90 0 . .. . . i
Experimental de Fisica Basica: Oscilagbes,
P 0 30 30
Ondas e Optica
20 INFIS39201 Fisica | 60 0 60 0 Fisica Basica: Mecanica 60 0 60
20 INFIS39202  Experimental de Fisica | 0 30 30 0 Experimental de Fisica Basica: Mecanica 0 30 30
30 FEELT31301  Circuitos Elétricos | 75 0 75 0 Circuitos Elétricos | 75 0 75
30 FEELT31302 Experimental de Circuitos Elétricos | 0 15 15 0 Experimental de Circuitos Elétricos | 0 15 15
0 —— - — = -
3 FEELTe31303 glenaa e Tecnologia dos Materiais 45 0 45 . Ienstrumentagao Industrial | 45 15 60
6° FEELT31617 Instrumentagdo Industrial 60 15 75 Instrumentacgdo Industrial Il 45 15 60
30 FEELT31304  Experimental de Ciéncia e Tecnologia
dos Materiais 0 15 15 L .
e o 0 Processos de Fabricagdo Mecanica 60 15 75
50 FEMEC31515 Processos de Fabricagdo Mecanica 60 0 60
30 FEELT31305  Engenharia de Software 30 30 60 , . .
e e 0 Calculo Diferencial e Integral Ill 90 0 90
30 FEELT31306  Sinais e Sistemas | 30 0 30
30 INFIS39301  Fisica ll 60 0 60 0 Fisica Basica: Eletricidade e Magnetismo 60 0 60
30 INFIS39302  Experimental de Fisica Il 0 30 30 o  Experimental de Fisica Basica: Eletricidade 0 30 30
e Magnetismo
4° FEELT31401  Eletronica Analdgica | 60 0 60 0 Eletronica Analdgica | 60 0 60
40 FEELT31402  Experimental de Eletronica Analdgica | 0 30 30 0 Experimental de Eletronica Analdgica | 0 30 30
40 FEELT31403  Circuitos Elétricos Il 60 0 60 0 Circuitos Elétricos Il 60 0 60
40 FEELT31404  Experimental de Circuitos Elétricos Il 0 30 30 0 Experimental de Circuitos Elétricos Il 0 30 30
5 - -
4 FEELTe31405 Eletromagnetlsmo 60 15 75 . letemas Embarcados | 45 30 75
6° FEELT31609  Sistemas Embarcados | 30 30 60 Sistemas Embarcados |l 30 30 60
40 FEQUI39401 FenOmenos de Transporte 60 0 60 0 Fendmenos de Transporte 60 0 60
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Curriculo Anterior (2013/2)

Curriculo Proposto

L. . Carga Hordria Saldo . Carga Horaria
Per. Codigo Componente Curricular Componente Curricular
T. P. Total T. P. Total
40 INFIS39401  Fisica lll 60 0 60 0 Fisica Basica: Oscilagdes, Ondas e Optica 60 0 60
40 FEELT31406  Sinais e Sistemas I 60 0 60 0 Sinais e Sistemas 60 0 60
50 FEELT:lSOl Eletronlca Analdgica Il 30 0 30
Controle Multivariavel. N3o Linear e -15 Sistemas de Controle Moderno 45 45 90
6° FEELT31618 . ’ 60 15 75
Inteligente
50 FEELT31502  Experimental de Eletronica Analdgica Il 0 30 30 0 Experimental de Eletronica Analdgica Il 0 30 30
50 FEELT31503  Eletronica Digital 30 0 30 0 Sistemas Digitais 30 0 30
50 FEELT31504  Experimental de Eletronica Digital 0 30 30 0 Experimental de Sistemas Digitais 0 30 30
FEELT31511 Conversdo de Energia e Maquinas
50 Elétricas 60 0 60
e e 0 Conversdo de Energia e Transformadores 60 30 90
50 FEELT31512 Ex?erl.menta! dfe Conversdo de Energia e 0 30 30
Mdquinas Elétricas
50 FEMEC31516 Slstema,s .de Controle Hidraulicos e 45 15 60 0 Slstema,s .de Controle Hidrdulicos e 45 15 60
Pneumaticos Pneumaticos
50 FEELT31509  Sistemas Realimentados 60 0 60 0 Sistemas de Controle Realimentado 60 0 60
50 FEELT31510 Expgrlmental de Sistemas 0 30 30 0 Expe.rlmental de Sistemas de Controle 0 30 30
Realimentados Realimentado
6° FEELT31603 Instalagdes Elétricas 30 0 30 0 InstalagOes Elétricas 30 0 30
6° FEELT31604  Experimental de Instalagdes Elétricas 0 30 30 0 Experimental de InstalagOes Elétricas 0 30 30
6° FEMEC31612 Fabricagdo Assistida por Computador 30 15 45
e e -15 Madquinas Elétricas 60 30 90
90 FEELT31507  Fontes Alternativas de Energia | 60 0 60
0 — —
1 IQUFU39102 Quimica Geral 30 15 45 Estatistica 60 0 60
e e e
0 3 . ’ .
6 FEQUL39201 Smmlca Tecnoldgica 45 0 45 .
6° FEQUI39202  Experimental de Quimica Tecnoldgica 0 15 15 Quimica Tecnoldgica 45 15 60
e e
20 FAMAT39202 Estatistica e Probabilidade 30 0 30
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Curriculo Anterior (2013/2)

Curriculo Proposto

L . Carga Horaria Saldo . Carga Horaria
Per. Codigo Componente Curricular Componente Curricular
T. P. Total T. P. Total

70 FEELT31710 Projeto InNterdlsupImar para Controle e 0 30 30 0 Projeto Interd|SC|pI|n~ar de Engenharia de 0 30 30
Automacao Controle e Automagao

7 FEELT3171g | rmware e Hardware de Dispositivos 30 30 60 0  Eletrnica Analégica Il 60 0 60
Industriais

70 FEELT31719 Controlad'ores 'L(?glcos Progr.ar.navels 60 30 90 Informatica Industrial | 30 30 60
(CLPs) e Dispositivos Industriais e

e E -30
80 Sistemas Supervisorios para Controle e 30 30 60 Informatica Industrial Il 30 30 60
FEELT31813  Automagdo

70 FEELT31713  Redes Industriais para Controle e 60 15 75 0 Redes Industriais para Controle e Automacio | 60 15 75
Automacao |

7 rerLT3izie  controle Aplicado em Automagéo de 45 30 75 15  Robética 45 15 60
Processo Continuos

80 FEELT31811 Eletrdnica Industrial e Acionamentos 60 30 90 0 Eletrénica Industrial e Acionamentos 60 30 90

) - — —

8 FEELT31812  Sistemas PIStI‘IbUIdOS para Controle e 45 15 60 Redes Inciustrlals para Controle e 30 60

Automacgao Automacao Il 90
e E 0 e

g0 FEELT31814 Redes IndNustrlals para Controle e 60 15 75 Tdpicos Especiais en’l Engenharia de 45 0 45
Automacgao Il Controle e Automacgao lll

g0 FEELT31815 Modelagem e Simulagdo de Sistemas a 45 15 60 0 Modelagem e Simulagdo de Sistemas a 45 15 60
Eventos Discretos (SEDs) Eventos Discretos

g  reeLT3igle  |dentificacdo Experimental de Sistemas g g 75 15 Instalagdes Industriais 45 15 60
para Controle e Automagdo

90 FAGEN39901 Administragdo 60 0 60 0 Administragao 60 0 60

90 IEUFU39901  Ciéncias EconGmicas 60 0 60 0 Ciéncias Econ6micas 60 0 60

90 FADIR39901 Ciéncias Sociais e Juridicas 60 0 60 0 Ciéncias Sociais e Juridicas 60 0 60

9o FeeLT31905 | abalho de Conclusdo de Curso (TCC) 0 30 30 0  Trabalho de Conclusdo de Curso 0 30 30
para Controle e Automagao

o Estagio Obrigatdrio para Controle e - - P

10 FEELT31003 - 0 180 180 -20 Estagio Supervisionado Obrigatério 0 160 160

Automacao
SALDO TOTAL -110
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6.8 | Orientador Académico: Tutoria

Considerando a necessidade de melhor acompanhamento da vida académica do discente do Curso de
Graduacdo em Engenharia de Controle e Automacao, das atividades de aprendizagem, das atividades de
pesquisa, das atividades complementares e das atividades de extensdo, todo aluno do curso devera ser
tutorado por um professor da Faculdade de Engenharia Elétrica da UFU ou que ministre disciplinas no

curso.

O detalhamento das normas de Tutoria consta em normas especificas aprovadas nos ambitos do

Colegiado do Curso com anuéncia do NDE e da Unidade Académica.
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Diretrizes Gerais para o Desenvolvimento
Metodoldgico do Ensino

O ensino no Curso de Graduacdo em Engenharia de Controle e Automacdo deve propiciar o
desenvolvimento de todas as habilidades propostas em contraste ao enfoque de treinamento

estritamente técnico muitas vezes adotado.

Um dos pontos chaves para o sucesso na formacgao profissional é a motivacdo do estudante e de todos os
participantes do processo educativo. Considerando a premissa de que os alunos escolhem o curso por
livre op¢do, e normalmente o fazem por vocagao, pode-se concluir que os ingressantes iniciam suas
jornadas naturalmente motivados. A impressdo inicial sobre a drea de atuagdo e as atividades
profissionais é de que essas lhes sdo atraentes. Cabe ao curso manter e fortalecer essa motivagao,

ampliando a percepg¢do do estudante acerca da sua formacgao.

Um dos principais fatores apontados pelos alunos para a perda da motivacao é a caréncia de contato com
os assuntos e atividades vislumbrados no processo de escolha do curso. Esse afastamento tem origem
principalmente na énfase do ensino de ferramentas matematicas e outras matérias basicas de forma nao
contextualizada, nos dois primeiros anos do curso. Esta vinculagao fragil provoca ainda, uma outra
consequéncia indesejavel —a fragmentagdo dos conhecimentos: a associagdo dos conceitos desenvolvidos
a sua aplicacdo nas atividades profissionais é fraca, dificultando o desenvolvimento da visdo sistémica

pelo profissional.

A filosofia de ensino a ser adotada no Curso de Graduagao em Engenharia de Controle e Automacao da
Universidade Federal de Uberlandia deve permitir a manutenc¢do da motivagao inicial do aluno através de
seu contato com as atividades de formacgao profissionalizante desde os primeiros dias na Universidade.
Deve ficar claro para o aluno que o conhecimento dos fundamentos de matematica, fisica, computacao,
circuitos, eletronica, dentre outros é uma das principais ferramentas que este dispde para consolida¢do
de sua formagdo. Portanto, o estudante deve ter conhecimento do conjunto de ferramentas e ter
seguranca na escolha da mais adequada para cada tarefa, aprendendo a utiliza-las com propriedade. Esta
clareza deve ser desenvolvida em disciplinas da area de Engenharia de Controle e Automacao alocadas
nos primeiros semestres do curso e contribuira para que os estudantes abandonem uma postura passiva
na construcdo dos conhecimentos bdsicos, assumindo um papel mais ativo no processo. Essa mudanca de

postura decorre do conhecimento do conjunto de ferramentas disponiveis e suas aplica¢oes.
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As principais caracteristicas da proposta politico-pedagdgica adotada buscam fortalecer os seguintes
aspectos: maior integracao entre as disciplinas; que o ensino seja significativo para o estudante; o ensino
dos componentes serd sequencial e quando for necessario com abordagem ascendente (bottom-up),
partindo do conteldo basico para em seguida apresentar o tecnoldgico, onde em geral varios conceitos
basicos sao aplicados. Entretanto, quando for possivel os componentes serdao desenvolvidos por

problematizagdo e adotando a abordagem descendente (top-down).

Pretende-se que este projeto possua caracteristicas inovadoras em relacdo ao que hoje é praticado na

maioria dos cursos da area de exatas, visando atender as necessidades do estudante e da sociedade

Ill |ll

moderna. A principal delas é a mudancga de foco, do tradicional “ensinar” para o desejavel “aprender”,

que coloca o aluno, e ndo o professor, como protagonista central do processo.

Além o exposto, o Projeto Pedagdgico do Curso (PPC) prevé sistemas de acolhimento e nivelamento,

visando a diminui¢do da retencdo e da evasdo, conforme Art. 7° da Resolugdo CNE/CES n2 02/2019.

Resolug¢ido CNE/CES n2 02/2019:

“Art. 72 Com base no perfil dos seus ingressantes, o Projeto Pedagdgico do Curso (PPC)
deve prever os sistemas de acolhimento e nivelamento, visando a diminui¢éo da
retengdo e da evasdo, ao considerar: I. as necessidades de conhecimentos bdsicos que
sdo pré-requisitos para o ingresso nas atividades do curso de graduagcdo em
Engenharia; Il. a preparagdo pedagdgica e psicopedagdgica para o acompanhamento
das atividades do curso de graduagdo em Engenharia; e lll. a orienta¢cdo para o
ingressante, visando melhorar as suas condicoes de permanéncia no ambiente da
educacdo superior”.

As estratégias pedagodgicas serdo apresentadas a seguir. Inicialmente serdo descritos alguns métodos
pedagogicos para o processo de ensino-aprendizagem. Em seguida serao apresentadas as técnicas para o

desenvolvimento e caracterizagdo dos programas de ensino.

7.1 | Metodologia Pedagogica

A opcdo deste projeto foi pela educagdo “problematizadora”, integrada e significativa. O plano de curso
de cada disciplina deverd seguir as linhas mestras que nortearam este plano pedagdgico e que sdo
apresentadas a seguir. Para manter essa politica, cada disciplina tera, além da “Ficha de Disciplina”, um
“Plano de Ensino”, incluindo distribuicdo de carga hordria por capitulo, metodologia de ensino e de
avaliagdo. O Plano de Ensino devera ser aprovado no Colegiado de Curso. A seguir apresenta-se conceitos

gue devem nortear a elaboracdo dos Planos de Ensino das Disciplinas:
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Aprendizagem por Projeto: dentro da filosofia de uma “educacdo problematizadora”, e em
concordancia com as demais diretrizes aqui apresentadas, deverdo ser estabelecidos projetos
tematicos, aqui denominados Projetos Integrados, que englobem um conjunto de disciplinas.

|II 4

Integracao entre Disciplinas: o “mundo real” é interdisciplinar. O mercado procura profissionais
com formacao holistica e habilidades multidisciplinares. No entanto, ainda é forte o paradigma
da fragmentacdo do conhecimento em matérias, que sdao ministradas em unidades autbnomas
denominadas disciplinas. Por questdes legais, administrativas e praticas é dificil a eliminagdo do
conceito de disciplina. Mas é possivel oferecer uma formag¢do muito mais completa e adequada
ao aluno se houver uma integrac¢ao entre as disciplinas de um mesmo curso. Por integragao
entenda-se, entre outros aspectos, a existéncia de: coordenagdo entre as atividades
desenvolvidas, comunicacdo entre os professores, trabalhos conjuntos, avaliagdes conjuntas,
objetivos comuns, estratégias comuns, e, quando possivel, todos os alunos de uma turma
participando do mesmo conjunto de disciplinas.

Aprendizagem Ascendente (bottom-up): seguindo a estruturagdo tradicional e linear das
disciplinas, onde essas estdo organizadas em semestres em que as matérias “basicas” sdo todas
apresentadas no chamado ciclo basico do curso, e s6 posteriormente as “tecnoldgicas”. As
aplicagOes de técnicas em Engenharia de Controle e Automagao sdo integradoras por natureza,
onde qualquer sistema de média complexidade ou superior, exige conhecimentos adquiridos em
diversas matérias. A abordagem bottom-up (ascendente) é empregada com frequéncia,
principalmente nos primeiros periodos. No entanto, sempre que possivel, sera adotada a
abordagem top-down (descendente), para tornar significativo e problematizador o processo de
aprendizado.

Aprendizagem Descendente (top-down): aprender os fundamentos teéricos de algo que ja se
esta familiarizado é geralmente eficaz, interessante e produtivo. Sentir na pratica a necessidade
de uma ferramenta para entdo ser a ela apresentado, pode ser mais motivador e proveitoso.
Assim, sempre que possivel, procurar-se-a aplicar o conceito de aprendizagem top-down [Tori,
1998], fazendo-se com que o aluno aprenda a aplicar uma tecnologia para depois, ou em paralelo,
estudar os fundamentos teéricos por tras dela.

Aprendizagem Significativa: a proposta de que a aprendizagem deve ser significativa para o
aprendiz, de Ausubel, 1968, citada por [Moreira, 1999], apesar de antiga e bem aceita pelos
especialistas em educac¢do ainda nao estd tao difundida no ensino superior quanto se desejaria,
em especial nos cursos da area de ciéncias exatas. Neste projeto se estabelece uma garantia ao
aluno de aprendizagem de conteudos e habilidades que tenham significado para a sua realidade
social e intelectual. Cabe destacar o seguinte trecho de [Abreu, 1990]: “Toda aprendizagem, para
que realmente acontega, precisa ser significativa para o aprendiz, .... Isto exige que a

aprendizagem: se relacione com o seu universo de conhecimentos, experiéncias, vivéncias; lhe
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permita formular problemas e questdes que de algum modo o interessem, o envolvam ou que lhe
digam respeito; lhe permita entrar em confronto experiencial com problemas prdticos de natureza
social, ética, profissional, que lhe sejam relevantes; lhe permita participar com responsabilidade
do processo de aprendizagem; lhe permita e o ajude a transferir o que aprendeu na escola para
outras circunsténcias e situagdes de vida; suscite modificagdes no comportamento e até mesmo
na personalidade do aprendiz.”

Aprendizagem Interativa: fala-se muito da importancia da presenca e da proximidade do
professor para uma melhor aprendizagem. Mas a simples presenca fisica ndo garante uma
verdadeira aproximagado. Aulas expositivas para turmas grandes, por exemplo, possuem a mesma
eficacia que uma tele aula, sendo que esta ultima ainda possui a vantagem de estar gravada e
poder ser repetida. Para se viabilizar uma maior aproximacao entre professor e aluno, e também
entre eles proprios, o primeiro ponto a ser observado é que as turmas devem ter, sempre que
possivel, um maximo 40 alunos para aulas tedricas e 25 para aulas praticas. Mas isso ainda ndo é
suficiente. A verdadeira aproximacdo ocorre quando ha interatividade, seja entre
aluno/professor, aluno/aluno ou mesmo aluno/material-de-aprendizagem. Assim, neste projeto,
estdo privilegiadas metodologias de ensino-aprendizagem nas quais o aluno seja ativo e possua
alto grau de interatividade, com professor, com os colegas e com os objetos de estudo.
Desenvolvimento de Atitude Cientifica: uma postura pontuada pelo interesse em descobrir, em
saber o porqué, em questionar, é importante ndo sé para aqueles que tenham a intencdo de
seguir carreira académico-cientifica, mas também para qualquer atividade profissional, em
especial na drea de engenharia. Este projeto pedagdgico foi pensado tendo-se em mente o
desenvolvimento de uma postura cientifica nos alunos, que vai além da simples aprendizagem
dos métodos cientificos. Essa postura deverd ser adquirida na prdtica e permear todas as
atividades do curso e ser levada, pelo aluno, para sua vida profissional.

Concep¢ao dos Conteudos Programaticos: a aprendizagem significativa somente pode ocorrer
guando os contetdos ministrados em uma disciplina se aproximam de alguma forma da realidade
vivida pelo aluno. Essa realidade pode ser expandida a partir de situagdes-problema e atividades
praticas desenvolvidas pelos alunos em laboratério; em projeto integrado no ambito do préprio
curso; e participacdo em atividades de Extensdo e/ou de Iniciagdo Cientifica, com a realizacdo de
projetos demandados pela sociedade e/ou pela comunidade cientifica. Os conceitos vistos em
sala de aula devem ser entendidos pelo aluno como um conhecimento relevante para a sua
atuacgdo profissional. Muitas vezes ouve-se a queixa de que a Universidade nao consegue formar
profissionais prontos para vivenciar a realidade empresarial, por falta de conhecimento dos
problemas e técnicas utilizadas para soluciona-los. Na verdade, o que acontece é que o aluno ndo
é preparado para fazer analogias entre os conteldos vistos na graduagdo e os problemas que

existem na vida pratica. Seria como se os conteldos vistos no curso ndo tivessem relagdo com a
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pratica profissional. Esta visdo estreita pode ter consequéncias nefastas por toda a vida
profissional do aluno, chegando até a impedir que este se torne um profissional competente.
Sendo assim, alguns principios deverdo ser adotados ao longo do curso para permitir que o
egresso venha a ser um profissional capaz de atender com competéncia as demandas do mercado
de trabalho no qual venha a atuar, seja como funcionario, empreendedor ou membro da
academia.

Problematizacdao: o primeiro principio é o desenvolvimento, nos trabalhos ou projetos
implementados, de solugdes de problemas com tamanho e complexidade equivalentes a
situacOes reais. A utilizacdo dos chamados “toy problems” ndo desenvolve competéncias
referentes a utilizacdo de alguma técnica em particular quando extrapolada para problemas com
maior ordem de magnitude no que se refere a tamanho e/ou complexidade. Dessa forma, e
atendendo ao principio do aprendizado top-down, os trabalhos e projetos deverdo ter
abrangéncia e profundidade semelhantes aos problemas reais, onde os alunos, ao longo das
disciplinas, que deverdo atuar de forma integrada, irdo buscar as técnicas do estado-da-arte e os
fundamentos tedricos do desenvolvimento da solugdo de tais problemas. Dessa maneira, espera-
se desenvolver a capacidade de integracdo e relacionamento de conhecimentos, a partir da
necessidade de sua utilizacdo pratica, gerando-se um profissional apto a criacdo de novos
conhecimentos e tecnologias.

Postura Critica: o desenvolvimento da capacidade de andlise critica também é uma caracteristica
capaz de definir o sucesso de um profissional no seu ambiente de trabalho e na vida de forma
geral. O curso de graduagdo também devera se responsabilizar pelo desenvolvimento dessa
caracteristica em seus alunos. Para tanto, todos os contetdos ministrados nas disciplinas serdo
abordados sempre com uma postura critica, estabelecendo vantagens e desvantagens, limites de
aplicagbes e comparagdes com outros métodos, técnicas e conceitos sempre que possivel. Os
processos de avaliagdo, descritos mais adiante neste texto, também deverdo privilegiar
instrumentos que evidenciem esta capacidade dos estudantes. Como uma das fung¢des do
profissional é a avaliacdo de solucbes propostas, o aluno deve ser habituado a exercer uma
postura critica desde cedo.

Abstracdo: a capacidade de abstracdo é essencial para o perfil tracado. As técnicas que
possibilitam o desenvolvimento dessa habilidade serdo trabalhadas em disciplinas basicas das
areas de matematica e de computacdo. Mas a fixagdo da capacidade de abstracdo somente serd
incorporada pelo aluno se ele a exercitar na pratica. A metodologia aqui proposta prevé duas
formas de se obter essa fixagdo: realizar referéncia cruzada entre matérias basicas e tecnoldgicas
- o professor de uma disciplina que apresente conceitos abstratos devera exemplificar com
aplicagbes praticas ou pelo menos mostrar onde tais conceitos serdo utilizados em outras

disciplinas, enquanto que o professor de uma disciplina tecnolégica deverd lancar mao de
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formalismos, modelagem e raciocinio abstrato sempre que possivel, utilizando-se das técnicas
apresentadas em disciplinas basicas; e trabalhar com projeto integrado - no planejamento de cada
projeto integrado devera ser previsto o uso de formalismos e ferramentas de abstracdo, de forma
gue tais praticas sejam incentivadas e cobradas pelo professor responsavel.

Criatividade: a criatividade devera ser trabalhada em todas as disciplinas do curso, em especial
nos projetos integrados. Para que isso aconteca, as disciplinas deverdo ser conduzidas de forma
a dar liberdade de participagdo e interferéncia dos alunos. As avaliacGes deverdo ser sobre a
capacidade do aluno em articular e aplicar os conhecimentos ou em adquirir novos, nunca sobre
a capacidade de memorizagdo ou de repeticdao de conceitos, férmulas ou receitas. Uma resposta
incorreta, porém, criativa e com uma argumentacdo logica e correta deverd ser tdo valorizada
guanto uma resposta correta, mas que seja uma simples repeticao de solugdes prontas.
Empreendedorismo e inovagdo: sempre que possivel deve ser evitada a entrega de solugGes
prontas aos alunos. Eles devem ser incentivados a procurar e empreender solugdes,
principalmente, mas ndo exclusivamente, nos projetos integrados. A procura de solugdes criativas
para problemas existentes leva a descoberta de novos conhecimentos, técnicas e aplicages de
conceitos, que sdo as caracteristicas que um novo processo/produto deve ter para ser
competitivo economicamente. O empreendedorismo e a inovagdo sdo apresentados de forma
transversal, como parte integrante de diversas disciplinas do curso.

Ferramentas Tecnolégicas: uma outra razdo das queixas referentes a inabilidade dos cursos de
graduacdao em formar profissionais prontos para vivenciar a realidade empresarial deriva da
inexisténcia de disciplinas para o ensino de ferramentas. O ensino de ferramentas ndo é mesmo
o papel de um curso de graduagdo. No entanto, ferramentas tecnoldgicas fazem parte da vida
profissional de qualquer pessoa ligada a engenharia. Mais do que isso, a rapidez com que tais
ferramentas aparecem e sao substituidas no mercado leva a que o profissional precise aprender
tais ferramentas com rapidez, eficiéncia e eficacia. O desenvolvimento dessas habilidades sera
trabalhado no curso através da requisicao compulsdria de utilizagao de ferramentas tecnolégicas
para realizagdo de trabalhos praticos, de maneira que os alunos tenham que aprendé-las por
conta proépria. Cada trabalho ou projeto desenvolvido deverad especificar também quais
ferramentas foram utilizadas. Dessa forma, cria-se uma dupla vantagem: o aluno torna-se capaz
de aprender sozinho qualquer novo recurso e o curso fica mais flexivel, no sentido de que desta
maneira, a troca das ferramentas utilizadas no mercado ndo tem impacto nos conteudos
ministrados no curso, apenas na sua implementagdo. Em alguns momentos, no entanto, e em
particular no Trabalho de Conclusdo do Curso ou Estagio, pode-se deixar sob a responsabilidade
do aluno a tarefa de buscar e descobrir por conta prépria a ferramenta a ser utilizada, o que o
fara exercitar ainda mais o seu espirito empreendedor, inovador e a sua capacidade de analise

critica.
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Tecnologia na Aprendizagem: a disseminac¢do da Informatica na sociedade encontrou um solo
fértil na drea de educacgdo. Novas tecnologias estdo sendo correntemente aplicadas no ensino das
mais variadas disciplinas, inclusive para Educacdo a Distdncia. No ensino de Engenharia de
Controle e Automacao é particularmente importante o emprego dessas tecnologias, uma vez que
suas caracteristicas de uso encorajam o aprendizado ativo, onde ha iniciativa da busca pelo
conhecimento parte do aluno e é ele o guia de seu aprendizado. A facilidade de disponibilizacdo
de conteudos por meio eletrénico (textos, programas, videos, simulagdes, etc.) existente nos dias
de hoje permite que o aluno possa dirigir melhor seu processo de aprendizado, tanto no que se
refere ao contelddo quanto ao tempo disponibilizado para aprender. Adicionalmente,
ferramentas de auxilio ao trabalho em grupo também devem ser utilizadas, uma vez que esta é
uma habilidade que se pretende desenvolver nos estudantes. O processo de globalizacdo criou a
necessidade de que as habilidades de trabalho em grupo existam ndo apenas quando o grupo se
encontra no mesmo espaco fisico, mas também no espaco virtual proporcionado pelas facilidades
de comunicacgado via Internet. A habilidade, conhecida como trabalho colaborativo, de produzir
resultados em grupo, mesmo que os individuos estejam separados por muitos quildmetros, é
essencial a um profissional que pretenda ser bem-sucedido em um mundo sem fronteiras fisicas.
A utilizacdo das novas tecnologias estimula a curiosidade, o interesse e a capacidade de
organizagao dos estudantes, fazendo com que os ideais de atitudes expresso no perfil do egresso
sejam efetivamente atingidos.

Motivacdo para Aprender: a motivacdo do aluno para aprender esta frequentemente relacionada
com a utilidade aparente dos conteldos ministrados. Muitos contetddos do curso tém aplicagdo
6bvia, mas muitos outros sdo obscuros para o aluno no que se refere a sua utilidade pratica. Por
esta razdo, é imprescindivel que se estabelegcam os relacionamentos existentes entre os
conteldos ministrados com aplicagdes da vida real, e da forma mais completa e abrangente
possivel. Devera ainda ser estabelecido, em cada disciplina, o relacionamento entre os conteldos
ministrados com estudos avangados sobre o assunto, vislumbrando-se a possibilidade de
trabalhos de iniciagdo cientifica em projetos relacionados. Isso é importante por duas razdes:
mostrar aos alunos a existéncia de um corpo de conhecimento na area além do que é possivel
trabalhar em sala de aula e também que eles mesmos sdo capazes de contribuir para o
desenvolvimento do conhecimento sobre o assunto. Disciplinas mais avancadas serao alocadas
preferencialmente a professores que realizam pesquisa sobre os assuntos abordados,
possibilitando que estes desenvolvam os conteldos sobre a perspectiva holistica desejada para o
curriculo em implantacdo.

Comunicagao Oral e Escrita: o desenvolvimento das habilidades de comunicagdo oral e escrita
dos alunos também deve ser um objetivo comum de todas as disciplinas. Essas habilidades serdo

desenvolvidas a partir de projetos sobre assuntos relacionados a disciplina e que ultrapassem os
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limites da mesma, na forma de semindrios que envolvam apresentacdes orais e escritas. E
importante que todos os alunos sejam submetidos a avaliagcbes deste tipo, uma vez que tal
habilidade, independente das condi¢cdes técnicas do aluno, pode determinar o seu futuro
profissional. Escrever e apresentar trabalhos devem ser vistas como atividades naturais e
assegurando que os alunos precisardo realiza-las e ao longo de todo o curso, garante-se que estas
habilidades sejam efetivamente desenvolvidas no egresso. A caracteristica dos assuntos
desenvolvidos estarem relacionados, mas fora do escopo global das disciplinas, leva a que os
alunos tenham a necessidade de buscar conhecimento e de aprender conteudos de forma
independente, reforcando as caracteristicas de capacidade de continua atualizacdo e construcdo
de solucGes inovadoras, expressas no perfil do egresso. Todas as disciplinas trabalhardo
intensamente tais habilidades, na documentacdo do projeto e do produto, nas sinteses das
pesquisas bibliograficas, na redacdo das monografias, na elaboracdo e na realizacdo das
apresentagdes.

Multidisciplinaridade: A diferenca de métodos e linguagens entre areas de conhecimento
distintas causa problemas de comunica¢do entre grupos multidisciplinares. Sendo assim, é
importante que os estudantes tomem contato com os trabalhos realizados em outras areas do
conhecimento. No entanto, é dificil para um curso de graduacdo trabalhar todos os conceitos e
conhecimentos necessarios a uma formag¢do multidisciplinar para seus alunos. Em muitos casos,
uma imersdo maior em areas de conhecimento correlatas, e as vezes, nem tdo correlatas ao curso,
faz-se necessario. Essa limitagdo pode ser vencida estimulando-se os alunos a cursarem como
disciplinas isoladas ou mesmo eletivas, disciplinas que fazem parte de grades curriculares de
outros cursos. No entanto, esta solugao é parcial, e ndo necessariamente adequada. Sempre
existirdo mais areas de conhecimento do que disciplinas que o aluno terd oportunidade de cursar.
E novas dreas de conhecimento multidisciplinares estardo também sempre em formagao. Uma
das maneiras de se conseguir essa interacdo durante o curso é a criacdo de Projetos
Multidisciplinares, que envolvam estudantes de diversos cursos de graduacdo, de dreas correlatas
ou radicalmente diferentes. A experiéncia de trabalho com outros grupos ndo sé desenvolve
conhecimentos nos alunos, como também os faz entrar em contato com diferentes formas de
pensar e agir, preparando-os de maneira adequada para os problemas de comunica¢ao que
certamente acabardao aparecendo na vida profissional. Os projetos integrados serdo grandes
catalisadores de trabalhos multidisciplinares, que também serdao desenvolvidos a partir de
projetos de pesquisa e extensao.

Referéncias Bibliograficas: o referencial bibliografico utilizado no desenvolvimento dos
conteldos, dentro e fora da sala de aula, tem um impacto dominante no tipo de conhecimento
alcancado pelo aluno. Sobre praticamente todos os assuntos programados para as disciplinas do

curso existem referéncias de maior ou menor profundidade e abrangéncia. Os livros indicados
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como texto de uma disciplina devem conter o assunto tratado em abrangéncia e em
profundidade, mesmo que a totalidade dos assuntos ndo seja trabalhada na disciplina. Assim, o
aluno pode visualizar a existéncia de um corpo de conhecimento sobre um assunto muito maior
do que o efetivamente visto na disciplina. Em geral, ndo existe a possibilidade do esgotamento de
um assunto na carga horaria disponibilizada para uma disciplina, mesmo que sejam elaborados
trabalhos extraclasse. A utilizagao de bibliografias mais completas e com uma maior profundidade
mostra aos alunos que existem mais coisas a aprender além daquelas vistas na sala de aula,
mostrando que novos conhecimentos e novas relagcdes entre os conhecimentos adquiridos
sempre podem ser encontrados. Embora seja importante a indicacdo de uma fonte principal como
referéncia (ou livro-texto) para toda a disciplina, deve-se possibilitar que o aluno entre em contato
com diferentes formalismos e abordagens sobre um mesmo assunto por meio de uma bibliografia
mais abrangente e alternativa. Assim, cada componente curricular deve ter uma bibliografia
basica (obrigatdria, incluindo um livro-texto) e uma bibliografia complementar (de
enriguecimento do conteudo). As apostilas, utilizadas com frequéncia como referéncias
bibliograficas sdo, em geral, um resumo dos conteldos de um ou mais livros. A utilizagao delas,
nessas circunstancias, como referencial principal restringe fortemente a possibilidade de
desenvolvimento dos objetivos expressos no paragrafo anterior. Sendo assim, apostilas ndo
devem ser utilizadas como unica fonte bibliografica das disciplinas, salvo quando ndo existirem
outras fontes disponiveis (uma eventual possibilidade para alguma disciplina de Tépicos
Avancados). Entretanto, é sempre possivel a utilizacdo de apostilas como bibliografia auxiliar,
especialmente no caso em que o professor esteja pretendendo escrever um livro sobre o
conteldo tratado. Neste caso, a utilizagdo de versGes preliminares do livro pode contribuir para
a melhoria da qualidade do texto final. Além de livros que contenham um tratamento adequado
dos assuntos da disciplina, é necessario que, no desenvolvimento dos trabalhos e projetos da
disciplina o aluno tenha a necessidade de buscar informag¢des em artigos cientificos de congressos
e revistas relevantes a area. Essa situagdo mostra aos alunos que o corpo de conhecimento da
area nao sé é grande, mas também se encontra em crescimento constante. Este crescimento
torna a atualizagdo continua dos conhecimentos uma necessidade, e o aluno precisa se
conscientizar de que esta necessidade implica em outra: a de aprender por conta prépria, visto
que nem sempre em sua vida ele vai poder contar com um professor ao lado para guiar suas
escolhas. Outra atitude que serd tomada em todas as disciplinas do curso diz respeito a utilizacao
de textos em lingua inglesa. Apesar de existirem traducdes (nem sempre de qualidade,
infelizmente) de livros classicos sobre diversos assuntos, as novidades mais recentes na area sdo
divulgadas em inglés, que é a lingua na qual a maioria dos textos cientificos e técnicos é escrita.
A comunicacdo global na area também é realizada nesta lingua. Sendo assim, é fundamental que

o egresso de um Curso de Engenharia de Controle e Automacdo seja capaz de se comunicar
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utilizando essa lingua. A fluéncia no citado idioma pode ser obtida se, ao longo de todo o curso,
o aluno for levado a entender textos escritos na lingua em questdo. Como qualquer outra
habilidade a desenvolver, a pratica faz a perfeicao.

Relagao Pesquisa-Ensino-Extensdo: o ensino (de graduac¢do e pds-graduacdo), a pesquisa e a
extensdo, enquanto dimensdGes da educagdo superior, mantém entre si relagdes de
interdependéncia, de tal sorte que, quando se busca um patamar mais elevado de qualidade para
o ensino de graduacgdo, torna-se imperioso ter presente formas de concretizar essa articulagao.
No que diz respeito a pesquisa, é necessario que gradualmente a instituicdo e o corpo docente
invistam no desenvolvimento de grupos de pesquisa na area de engenharia de Controle e
Automacdo, com vistas ao enriquecimento curricular da graduacdo e promocgdo de oportunidades
de pds-graduacdo (especializacdo, mestrado e doutorado). Participacdo em grupos de pesquisa
para iniciacdo cientifica, participacdo em eventos cientificos e culturais, visitas técnicas, estdo
entre as atividades que sabidamente favorecem diretamente a integracdo pretendida dessas
dimensdes na formacao profissional do aluno. Outras formas indiretas de buscar tal articulagdo —
ndo menos importantes, posto que mais facilmente alcancam maior nimero de alunos — advém
da diretriz metodoldgica dadas as atividades propostas ao estudante e por ele realizada. A analise
critica de diferentes abordagens tedricas para o mesmo tema/problema,
complementac¢do/suplementacdo continua de estudos, revisdo sistematica dos conhecimentos
adquiridos, sdo, por exemplo, procedimentos préprios do fazer cientifico, imprescindiveis ao
desenvolvimento do espirito critico e, por conseguinte, ensejadores da intersec¢dao entre ensino
e pesquisa. Quanto a extensdo, destaca-se a necessidade de implementar politicas de fomento
ao desenvolvimento de atividades que permitam a maior integracdo da Universidade a
comunidade. Neste sentido, tais iniciativas podem incluir consultorias em Engenharia de Controle
e Automacdo por parte dos professores e alunos, parcerias entre universidade e empresas e
desenvolvimento de projetos relacionados a empreendedorismo e implantacao de incubadoras

de base tecnoldgica.
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8 Atenc¢ao ao Estudante

O Decreto n2 7.234/2010, que dispde sobre o Programa Nacional de Assisténcia Estudantil, estabelece
em seu art.12 que o Programa Nacional de Assisténcia Estudantil (PNAES), executado no ambito do
Ministério da Educacdo, tem como finalidade ampliar as condi¢cdes de permanéncia dos jovens na

educacdo superior publica federal.

A Pro-Reitoria de Assisténcia Estudantil (PROAE) é um 6érgdo da administragao superior da UFU que tem
por missdo contribuir com o acesso, a permanéncia e a conclusdo de curso da comunidade estudantil na
Universidade Federal de Uberlandia, por meio da implementacao da Politica de Assisténcia Estudantil
voltada para inclusdo social, producdo de conhecimentos, formacdo ampliada, melhoria do desempenho
académico e da qualidade de vida, garantindo o direito a educacdo aos discentes. Atua nas areas de
esporte e lazer, moradia, alimentacdo, acessibilidade, transporte, atencdo a saude, inclusdo digital,
cultura, creche, apoio pedagégico e combate as discriminacdes de género, de diversidade sexual e étnico-

raciais, entre outras.

Os projetos e programas de atencdo e apoio aos estudantes desenvolvidos no Curso, na Unidade
Académica e na Instituicdo sdo de grande importancia e impactam na formacao do estudante, tendo em
vista a sua inclusdo, permanéncia e éxito na conclusdo dos estudos. De modo geral, sdo acGes que visam
acolher o estudante, buscando intervir em situag¢bes individuais e coletivas que influenciam no
desempenho académico do aluno, na sua permanéncia na Universidade, bem como na sua qualidade de

vida.

Além do exposto, o Curso de Gradua¢do em Engenharia de Controle e Automacao possui acessibilidade e
condicOes para receber pessoas com deficiéncias ou mobilidade reduzida como rampas, elevadores,

banheiros adaptados e as faz uso de tecnologias assistivas em ambientes com a biblioteca.

8.1 | A¢oes Desenvolvidas no Curso / Unidade Académica

Os seguintes programas e projetos de atencdo e apoio aos estudantes sao atualmente desenvolvidos pelo

curso e/ou unidade académica:
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8.1.1. Programa de Monitoria.

A UFU mantém um programa de monitorias em componentes curriculares dos cursos de graduacdao. Como
nos demais cursos, a Engenharia de Controle e Automacao utiliza monitores para atender aos discentes
na resolucdo de exercicios e tirar dividas sobre os componentes curriculares do curso. O monitor deve

dedicar 12 horas semanais para atendimento aos discentes.

O monitor é aluno de graduagdo e sua admissdao é feita sempre através de sele¢do a cargo do(s)
professor(es) responsavel(eis) pela execucdo do projeto académico do(s) componente(s) curricular(es) no
ambito da FEELT, juntamente com o Colegiado de Curso. A monitoria é exercida por até dois semestres
letivos e, ao final de cada semestre, o aluno deverd apresentar relatdrio e, se sendo este aprovado pelo
docente responsavel, obtera um certificado com status de titulo curricular. Esta atividade é normalizada

pelo Titulo IX da Resolu¢do CONGRAD n2 15/2011.

8.1.2. Professor Tutor.

O programa de tutoria do curso prevé o apoio ao aluno de graduagdo fora da sala de aula, em assuntos
académicos ou pessoais. Em termos académicos, o tutor auxilia os alunos com esclarecimentos e
planejamento de a¢des que facilitem o seu desempenho académico na Universidade, orientando-os sobre
a relevancia das disciplinas obrigatdrias, sobre formas de estudar, sobre escolhas de disciplinas optativas,
sobre como lidar com situagdes de trancamento de disciplinas e reprovacgées e, nesses casos, Como se

recuperar e se adequar a grade do curso.

A grande proximidade entre tutor e aluno também permite a orientacdo em termos de possiveis
atividades extracurriculares (por exemplo, iniciacdo cientifica, PET, Empresa Junior e outras atividades no
ambito da universidade), dentre outras. Em termos pessoais, o tutor pode oferecer orientagao a respeito

da futura carreira e dar apoio individual, se necessario.

8.1.3. Projeto Discenda.

O Projeto DISCENDA® é uma iniciativa da Faculdade de Engenharia Elétrica para desenvolvimento de a¢bes
que propiciem a internacionalizagdo dos cursos de graduacdo e pods-graduacdo da FEELT e,
principalmente, o crescimento profissional, intelectual, ético e humano dos estudantes, professores,

técnicos administrativos e comunidade regional.

O DISCENDA tem como objetivos:
I. Desenvolver as habilidades de comunicacdo em inglés de professores, estudantes, técnicos
administrativos e pessoas da comunidade externa;

Il.  Propiciar formacdo continuada para a comunidade;

L DISCENDA significa em latim “coisas que devem ser aprendidas”.
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lll.  Desenvolver as habilidades de comunica¢do, de apresentagdo em publico e de construcdo de
materiais didaticos com aplicacdo pratica.
IV.  Propiciar educacdo através de cursos tipo MOOC (Curso Online Aberto e Massivo, do inglés

Massive Open Online Course, a distancia) para o mundo.

8.2 | Agoes Institucionais

Consta no Regimento Geral da UFU, documento que regulamenta a organizacao e o funcionamento da
Universidade, em seu art. 193, que o Conselho Universitario (CONSUN) estabelecerd a politica
institucional de apoio ao estudante, de onde constarao, entre outros:

e Programas de alimentacdo, alojamento e saude;

e Programas de bolsas de trabalho, extensdao, monitoria, iniciagao cientifica e estagio; e

e Programas de orientacdo psicopedagadgica e profissional.

No que se refere as bolsas, a UFU oferece nas modalidades acessibilidade, alimentacdo, bolsa para cursos
de lingua estrangeira, creche, material didatico, mobilidade académica, moradia, Programa de Bolsa

Permanéncia (PBP/MEC), bolsa PROMISAES, transporte intermunicipal e bolsa transporte urbano.

A bolsa acessibilidade (Resolu¢do CONSEX n2 01/2015) é direcionada para estudantes que apresentem
alguma deficiéncia, transtorno global do desenvolvimento, altas habilidades e superdotacdo, de baixa
condicdo socioeconOmica, regularmente matriculados em primeira graduacdo de curso presencial da
Universidade Federal de Uberlandia, cuja renda familiar bruta mensal per capita seja igual ou inferior a

um saldrio minimo.

A bolsa alimentacdo (Resolugdo CONSEX n2 03/2013) é um programa que oferece aos estudantes
selecionados em um processo de analise socioeconémica, recursos financeiros ou acesso ao Restaurante
Universitario (RU), para uma ou duas refei¢des didrias. Nos finais de semana e feriados os alunos
selecionados tém direito ao almoco. Os estudantes selecionados tém direito, também, ao café da manha

de segunda a sexta-feira, nos campi Umuarama e Santa Monica.

A bolsa para cursos de lingua estrangeira é um programa que oferece desconto (50% e 75%) nas
mensalidades dos cursos da Central de Linguas (CELIN/UFU) para estudantes selecionados em um

processo de analise socioeconOomica.
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A bolsa creche (Resolugdo CONSEX n2 04/2015) concede uma ajuda financeira para discentes com filhos
na Universidade Federal de Uberlandia. A bolsa material didatico consiste em suporte financeiro para
viabilizar a aquisi¢cao de material didatico dos estudantes de baixa condi¢do socioecondmica, contribuindo

para a melhoria do desempenho académico.

A bolsa mobilidade académica (Resolugdo CONSEX n2 05/2015) é direcionada aos discentes em curso de
graduacdo presencial, aprovados em programas de mobilidade cujo convénio seja administrado pela
Diretoria de Relag¢des Internacionais (DRIl), com o intuito de contribuir com a permanéncia e a conclusdo

do curso almejando uma formacdo académica com qualidade.

A bolsa moradia estudantil (Resolugdo CONSEX n2 03/2013) é o programa que objetiva garantir a
permanéncia na universidade de estudantes em situacdo de vulnerabilidade socioeconémica. Este
programa garante residéncia tempordria ao estudante da UFU, com 152 vagas distribuidas em 26
apartamentos mobiliados. Em cada um deles, os discentes encontram TV, geladeira, computador,
magquina de lavar roupa, filtro, fogdo e micro-ondas. A moradia estd localizada na Avenida Venezuela,

1352, no Bairro Tibery, em Uberlandia.

O Programa de Bolsa Permanéncia (PBP) é uma a¢do do Governo Federal de concessdo de auxilio
financeiro a estudantes matriculados em instituicbes federais de ensino superior em situacdao de
vulnerabilidade socioeconémica e para estudantes indigenas e quilombolas. O recurso é pago
diretamente ao estudante de graduacdo por meio de um cartdo de beneficio. Seu valor é estabelecido
pelo Ministério da Educacdo e é equivalente ao praticado na politica federal de concessdo de bolsas de
iniciagcdo cientifica. Para os estudantes indigenas e quilombolas, serd garantido um valor diferenciado,
igual a pelo menos o dobro da bolsa paga aos demais estudantes, em razao de suas especificidades com
relacdo a organizagdo social de suas comunidades, condi¢cdo geografica, costumes, linguas, crencas e

tradi¢Ges, amparadas pela Constituicdo Federal.

Uma grande vantagem da Bolsa Permanéncia concedida pelo Ministério da Educac¢do é ser acumulavel
com outras modalidades de bolsas académicas, a exemplo da bolsa do Programa de Educag¢do Tutorial

(PET), do Programa Institucional de Bolsas de Inicia¢do.

O PROMISAES ou Projeto Milton Santos de Acesso ao Ensino Superior, instituido pelo Decreto n2 4.875
de 2003 da Presidéncia da Republica, é um programa de bolsas que tem o objetivo de fomentar a
cooperacdo técnico-cientifica e cultural entre o Brasil e os paises com os quais mantém acordos — em
especial os africanos — nas areas de educacao e cultura. O projeto oferece apoio financeiro para alunos

estrangeiros participantes do Programa de Estudantes-Convénio de Graduagdo (PEC-G), regularmente
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matriculados em cursos de gradua¢do em instituicdes federais de educagdo superior. O auxilio visa

cooperar para a manutencao dos estudantes durante o curso, ja que muitos vém de paises pobres.

A bolsa transporte urbano e bolsa transporte intermunicipal (Resolu¢gdo CONSEX n2 03/2013) destinam-
se aos discentes em situacao de vulnerabilidade socioecon6mica dos cursos regulares e presenciais, e tem
por objetivo apoid-los em suas necessidades de transporte urbano e ou intermunicipal (coletivo,
organizado e fretado), para acesso aos campi em que desenvolve suas atividades académicas, de modo a
contribuir para a permanéncia e conclusdo de curso na Universidade Federal de Uberlandia. Ademais, a
UFU oferece gratuitamente a toda comunidade académica o transporte entre os campi Umuarama,

Educacdo Fisica e Santa Moénica, na cidade de Uberlandia.

Com relagcdo a esportes e lazer a UFU oferece, por meio da Diretoria de Esporte e Lazer
(DIESU/PROAE/UFU), para toda comunidade académica, varias competicdes esportivas, como:
Campeonato de Futebol Society dos Servidores UFU, Campeonato Universitdrio de Futebol Society,
Circuito de Corrida de Rua UFU 5K, Copa Universitaria de Futsal, Corrida de Rua Universitdria, Supercopa

Universitaria, Taga Universitdria de Natag¢do, Torneio de Cheerleaders, Torneios Esportivos Especiais.

Além dessas acdes, a DIESU/PROAE/UFU organiza anualmente a tradicional Olimpiada Universitaria, a
qual envolve todos os estudantes da UFU, de todos os campi, com secdo solene de abertura e
encerramento e premiacdo aos vencedores. Além disso, as equipes de Treinamento Esportivo preparam
os atletas para participarem das competicGes que integram o calendario esportivo universitario, tais como
a Liga de Desporto Universitario, os Jogos Universitarios Mineiros (JUMs), os Jogos Universitarios

Brasileiros (JUBs) e o Campeonato Mineiro de Rugby.

Ademais, o Dangando na UFU disponibiliza aulas de dancga de saldo voltadas para a pratica de atividades
fisicas com intuito de integracdo social e melhoria na qualidade de vida nos campi Santa Ménica e

Umuarama.

A UFU possui a Divisdo de Assisténcia e Orientagdo Social (DIASE/PROAE/UFU), cujas atividades
desenvolvidas sdo orientagdes e informagdes oferecidas pelos assistentes sociais aos estudantes ou
familiares do estudante atendido e demais pessoas vinculadas ao meio académico. A orientagdao é uma
modalidade de atendimento que oferece um espaco de escuta e acolhimento ao estudante. E um
atendimento individual, pontual, de procura espontanea pelo estudante ou por encaminhamentos feitos
por coordenacdes de cursos, professores ou por membros da comunidade universitaria. O atendimento
é de aproximadamente 50 minutos, podendo haver encaminhamentos, de acordo com a avaliagao do

profissional.
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Outra acdo importante é o acolhimento, onde sdo realizados atendimentos iniciais, previamente
agendados em até quatro encontros, que se configuram em um espaco de escuta e acolhimento. Para
solicitar o acolhimento, o estudante ou a coordenacdo de curso pode entrar em contato com a Divisdo de
Saude (DISAU/PROAE/UFU) para efetivar a solicitacdo. Além disso, a DISAU/PROAE/UFU oferece a
orientacdo em saude mental, onde o atendimento é direcionado as pessoas vinculadas ao meio

académico ou familiar do estudante atendido na divisdo, mediante avaliagdo de necessidade.

No que tange ao apoio voltado para o desenvolvimento do ensino, a Pro-reitoria de Graduacdo, em
parceria com a Pré-reitoria de Extensdo Cultura e Assuntos Estudantis, implantou em 2014, como piloto,
o Programa Institucional da Graduagdo Assistida (PROSSIGA). Trata-se de um Programa amplo que relne
subprogramas inter-relacionados e voltados para o combate a reprovacdo, retencdo e evasdo de
estudantes. Dentre as propostas do PROSSIGA destacamos o Programa de Combate a Retengdo (PROCOR)

e Programa de Apoio a Docéncia (PROAD).

O PROCOR é especialmente importante para os alunos do Curso de Graduagdo em Engenharia de Controle
e Automacdo. Como todo curso de engenharia possui uma importante carga hordria em disciplinas de
calculo e fisica, verifica-se muitas reprovacgées. Visando amenizar esse problema, o PROCOR tem por foco
a melhoria dos processos de ensino e aprendizado em areas do conhecimento que historicamente
apresentam altos indices de reprovac¢do. Foram definidas como dareas prioritarias de atencdo os
componentes curriculares de Calculo, Geometria Analitica, Algebra linear, componentes relacionados a
Computacdo e Fisica. O Programa apoia e financia projetos, propostos por professores ou grupos de
professores, com a participacao de estudantes bolsistas, que promovam a melhoria do ensino, visando a

reducdo dos indices de reprovacao e retencgao.

8.2.1. Centro de Ensino, Pesquisa, Extensao e Atendimento em Educacdo Especial (CEPAE)

Criado em 2004, O CEPAE é um centro de ensino, pesquisa e extensao cujas a¢des estdo voltadas para o
desenvolvimento de projetos na area da Educacdo Especial. Conta com profissionais e ferramentas
préprios para acessibilidade de portadores de deficiéncias fisica, visual, intelectual e auditiva/surdez. O
CEPAE possui os seguintes objetivos:

e propor politicas de acessibilidade a serem adotadas para a inclusdao de pessoas com deficiéncia
na Universidade Federal de Uberlandia — UFU;

e promover articulagao transdisciplinar e agdes intersetoriais que promoverao o envolvimento dos
diversos setores e unidades académicas e administrativas desta Universidade, motivando e
integrando grupos para a pesquisa, o ensino, a extensao, atendimento em Educacao Especial e 0
desenvolvimento de trabalhos e a¢des de acessibilidade voltadas a inclusdo de pessoas com

deficiéncia; e
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e assessorar a tomada de decisOes para a execuc¢do de politicas e diretrizes para a inclusdo da

pessoa com deficiéncia e acessibilidade ao ensino superior estabelecidas no ambito da UFU,

apoiando por intermédio de pareceres e orientacbes a concretizagdo das proposi¢cdes de

planejamento estratégico para essas agbes no mesmo ambito.

Compete ao CEPAE/UFU desenvolver as seguintes tarefas:

1. Cuidados em rela¢do aos alunos com deficiéncia visual ou cegueira:

a.

Adaptacdo de material didatico utilizado pelos alunos (digitalizado, corrigido e
transformado em PDF e dudio);

Impressdo em Braile para alunos cegos (quando solicitado);

Apoio pedagdgico, com monitores e estagidrios para o apoio desses alunos;

Acesso e treinamento dos alunos cegos ou com deficiéncia visual e seus monitores e
estagiarios para a utilizagdo de softwares e programas especificos como leitores de tela,
conversores de textos, outros, visando o acesso dos mesmos a informatica e a sua

autonomia. Ampliacdao do Atendimento Educacional Especializado em todos os campi.

2. Cuidados em relagao aos alunos surdos:

a.

b.

Disponibilizar e ampliar o atendimento dos TILSP (Tradutores e Intérpretes de Lingua de
Sinais/Portugués) seja para discentes, docentes, monitores, em salas de aula ou afins,
eventos cientificos, reunides e atividades de extensdo e estdgios;

Acompanhar e orientar os monitores dos académicos surdos.

3. Cuidados em relagdo aos alunos com deficiéncias fisicas:

a.

Apoio e orientagdo aos setores competentes (Coordenagdes, Prefeitura de Campus,
Espago Fisico) quanto a legislagdo e medidas necessdrias para a promog¢do da
acessibilidade dos alunos com dificuldades de locomocao. Sdo disponibilizados monitores

e estagiarios para o apoio.

4. Cuidados em relacdo aos alunos com Transtornos Globais do Desenvolvimento — TGD e

Transtornos do Espectro do Autismo — TEA

a.

O CEPAE/UFU conta com o uma linha de pesquisa denominada Politicas e Praticas em
Educacao Especial. Dentro dessa linha, atuam os profissionais do Grupo de Estudo e
Pesquisa sobre o Transtorno do Espectro Autista (GEPTEA/TGD). Esse grupo possui um
movimento voltado para as demandas educacionais, firmado numa proposta
metodoldgica pautada na perspectiva interacionista, que considera o conhecimento
enquanto processo construido pela a¢do simultanea de fatores internos e externos ao
sujeito, na interagdo com seus pares promovendo a modificabilidade humana.

O grupo conta com profissionais das areas da saude e educacao, pais e cuidadores que se

rednem quinzenalmente.
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5. Cuidados em relagdo aos docentes, para que saibam lidar com a educacgao inclusiva:
a. Treinamento e orientacdo dos profissionais que trabalham com os alunos com

deficiéncias nos campi da UFU.

Todos esses cuidados sdo essenciais para a boa formagao do estudante, tendo-se em vista sua
permanéncia e sucesso na conclusdo dos seus estudos. O acesso a todas essas formas de auxilio, se dard
por iniciativa prépria do estudante ou por meio do encaminhamento da Coordenacdo do Curso de
Engenharia de Controle e Automacdo ou mesmo, pelos professores e técnicos do curso. Ressalta-se que
até o presente momento, o Curso de Engenharia de Controle e Automacdo nao identificou, dentre seus
estudantes, algum com Transtorno de Espectro Autista, deficiéncia auditiva ou mesmo fisica. Contudo,
caso venha a acontecer, o CEPAE/UFU serd acionado e todas as medidas necessarias a permanéncia e ao

bom aprendizado do estudante no curso serdo tomadas.
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Processos de Avaliacao da
Aprendizagem e do Curso

Essa secdo apresenta a avaliagdo da aprendizagem dos estudantes, a avaliacdo do curso e a integragdo do

ENADE ao curriculo.

9.1 | Avaliagao da Aprendizagem dos Estudantes

A avaliacdo do processo pedagdgico envolve o planejamento e o desenvolvimento do processo de ensino.
Nesse contexto, é necessdrio que a avaliacdo cubra todo o projeto curricular, a programacado do ensino
em sala de aula e seus resultados (a aprendizagem produzida nos estudantes). A informacdo sobre os
resultados obtidos com os estudantes deve necessariamente levar a um replanejamento dos objetivos e
dos conteldos, das atividades didaticas, dos materiais utilizados e das variaveis envolvidas em sala de

aula: relacionamento professor-estudante e relacionamento entre estudantes.

As propostas curriculares atuais, bem como a legislacdo vigente, primam por conceder uma grande
importancia a avaliagao, reiterando que ela deve ser: continua, formativa e personalizada, concebendo-a
como mais um elemento do processo de ensino aprendizagem que permite conhecer o resultado das

acOes didaticas e, por conseguinte, melhora-las.

A avaliagdo ndo pode ter como objetivo classificar ou selecionar. Ela deve ser fundamentada nos
processos de aprendizagem, em seus aspectos cognitivos, afetivos e relacionais; fundamentar-se em
aprendizagens significativas e funcionais que se aplicam em diversos contextos e se atualizam o quanto

for preciso para que se continue a aprender.

Se a avaliagdo contribuir para o desenvolvimento das capacidades dos estudantes, pode-se dizer que ela
se converte em uma ferramenta pedagdgica, em um elemento que melhora a aprendizagem e a qualidade
do ensino. Nesse sentido a avaliagao deve ser utilizada como ferramenta para:
e Conhecer melhor o estudante, suas competéncias curriculares, seu estilo de aprendizagem, seus
interesses, suas técnicas de trabalho. A isso poderiamos chamar de avaliacdo inicial;
e Constatar o que estd sendo aprendido. O professor recolhe informacdes de forma continua e com
diversos procedimentos metodolégicos, julgando o grau de aprendizagem, ora em relacdo a todo

grupo-classe, ora em relacdo a um determinado aluno em particular;
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e Adequar o processo de ensino aos estudantes como grupo e aqueles que apresentam
dificuldades, tendo em vista os objetivos propostos; e

e Julgar globalmente um processo de ensino-aprendizagem, para que, ao término de uma
determinada unidade, por exemplo, se faca andlise e reflexdo sobre o sucesso alcancado em

funcdo dos objetivos previstos e que se possa revé-los de acordo com os resultados apresentados.

A avaliacdo do estudante pelo professor deve permitir uma andlise do processo ensino-aprendizagem.
Para isto, ela deve ser diversificada utilizando-se de instrumentos tais como provas escritas, semindrios,
listas de exercicios, projetos, relatérios de laboratério e visitas técnicas. Exames e provas deverdo ser
espacados ao longo do periodo letivo, contemplando todo o conteddo programatico que compde a

ementa da componente curricular.

A proposta de avaliacdo é parte integrante do Plano de Ensino. E necessaria a discuss3o da proposta com
cada turma. Essa discussao deverd nortear o processo de avaliacao a ser proposto pelo professor em cada

componente curricular.

Outros critérios e procedimentos relativos a avaliacdo do estudante pelo professor estao relacionados na

Resolugdo CONGRAD n2 15/2011, que estabelece as Normas Gerais da Graduacdo.

Note que as avaliacdes dos Componentes Curriculares "Trabalho de Conclusdao de Curso", "Atividades

Complementares" e "Estagio Curricular" sdo regulamentadas por normas especificas.

9.2 | Avaliagao do Curso

Os estudantes deverdo fornecer ao professor um "feedback" (avaliacdo) de seu desempenho didatico-
pedagodgico referente ao componente curricular ministrado no semestre letivo. Esta avaliacdo é
coordenada pelo Colegiado de Curso. Assim, o colegiado deve realizar semestralmente avaliagdes do

componente curricular e dos respectivos professores para empreender a¢des que melhorem a qualidade

do curso. Estas avaliagGes serdo feitas pelos estudantes através de formuldrio eletrénico. O resultado das
avaliagBes devera ser comunicado aos professores para que procurem melhorar os itens em que foram

mal avaliados e para motiva-los a fim de manter seu desempenho nos itens que foram bem avaliados.

Outra das responsabilidades do Colegiado de Curso é o acompanhamento de todo o processo pedagdgico
do curso. Especificamente, um dos instrumentos para que esse objetivo seja alcancado é o

estabelecimento de condi¢cGes para que o programa previsto em cada inicio de semestre seja realmente
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executado. O curso tem como proposta o acompanhamento pelo Colegiado de Curso com reunides
periddicas com representante do curso. Nessas reunifes, temas especificos como apresentagdo e
cumprimento do programa do componente curricular, critério de avaliacdo, objetivos alcancados e

aproveitamento, inovacdes didaticas ou pedagdgicas, serdo discutidas.

No final de cada semestre, todos os docentes e os representantes dos discentes devem ser convocados a
participarem de uma reunido com o intuito de discutir aspectos gerais do Curso. Sugestdes, criticas e
propostas para o continuo aperfeicoamento do curso serdo incentivadas. Assim, essa avaliacdo deve ser
de carater global vinculando os aspectos técnicos aos aspectos politicos e sociais e enfrentando
contradi¢cOes e conflitos que porventura possam surgir, podendo se refletir na prépria organiza¢do do

projeto pedagdgico.

Com o objetivo de realizar de forma continua a avaliacdo do projeto pedagdgico, foi constituido o Nucleo
Docente Estruturante (NDE). A formacdo do NDE foi regulamentada pelo Colegiado do Curso seguindo as
diretrizes do MEC. Desta forma, o NDE é responsavel pelo aprimoramento do projeto pedagdgico do
Curso, propondo alteracdes e acdes a serem tomadas pelo Colegiado. Porém, o acompanhamento das
atividades por meio da analise de todo o processo é a forma ideal de se avaliar e criticar o projeto

pedagdgico como um todo.

Ainda, a avaliacdo do curso ocorrera periodicamente, de forma processual e articulada com as a¢des da
Comissdo Propria de Avaliagdo (CPA/UFU). Essa Comissdo, constituida pela Universidade Federal de
Uberlandia para fornecer instrumento de avaliagdo mais abrangente, realiza o processo de autoavaliagdo
da instituicdo, com base nos principios do Sistema Nacional de Avaliagdo da Educagao Superior (SINAES).
O objetivo da autoavaliacdo é identificar as condi¢cdes do ensino, da pesquisa, da extensdo e da gestao,
suas potencialidades e fragilidades. Os resultados do processo de autoavaliacdo, consolidados em um
relatorio, representam importante subsidio para que a instituicdo execute acBes para corrigir as

fragilidades e manter as potencialidades identificadas, com vistas a melhoria da qualidade do curso.

9.3 | Exame Nacional de Desempenho dos Estudantes (ENADE)

O Curso de Engenharia de Controle e Automacdo serd avaliado externamente por meio do Sistema
Nacional de Avaliagdo da Educagdo Superior (SINAES) regulamentada pela Lei n2 10.861, de 14 de abril de
2004 e pelas Portarias MEC n2 2.051/2004 e n2 107/2004.
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Faz parte do SINAES o Exame Nacional de Desempenho de Estudantes (ENADE) que tem como objetivo
aferir o rendimento dos alunos dos cursos de graduacdao em relagdo aos conteudos programaticos, suas
habilidades e competéncias. O ENADE é um instrumento que compde os processos de avaliacdo externa,

orientados pelo MEC e é utilizado no cdlculo do Conceito Preliminar do Curso (CPC).

O objetivo do ENADE é avaliar o desempenho dos estudantes com relagdo aos conteudos programaticos
previstos nas Diretrizes Curriculares, o desenvolvimento de competéncias e habilidades, bem como o nivel
de atualizacdo dos estudantes em temas da realidade brasileira e mundial. Esse exame é componente
curricular obrigatorio dos cursos de graduagdo, sendo a participacdo do estudante, condigdo
indispensavel para integralizacdo curricular. No historico escolar do estudante é registrada somente a sua
situacdo regular com relagdo a essa obrigacdo, atestada por sua efetiva participacdo ou, quando for o

caso, pela dispensa oficial pelo Ministério da Educag¢do na forma estabelecida em regulamento.

O presente Projeto Pedagégico, em sua proposta curricular, estd em consonancia com as questdes
envolvendo conteudos, habilidades e competéncias necessarias ao bom desempenho do estudante no

ENADE.
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O Acompanhamento de Egressos

Considerando as categorias de egressos como diplomados, transferidos, desistentes e jubilados, um
programa de acompanhamento de egressos pode fornecer informag&es relevantes para: criar indicadores
da qualidade da formacdo oferecida pelo curso; possibilitar a permanente avaliacdo do Projeto
Pedagodgico; proporcionar oportunidades de alterages curriculares que visem a melhoria da formacao
oferecida; e proporcionar o estreitamento das relacdes da Universidade com as demandas do mercado

de trabalho.

10.1 | Agoes

As acdes para o acompanhamento de egressos tém como objetivos: o registro atualizado de alunos
egressos; a promocao de eventos e de projetos de extensao; convite para participacao em programas de
aperfeicoamento; a divulgacdo da inser¢do dos egressos no mercado de trabalho; a avaliagdo do
desempenho institucional por meio do acompanhamento da situacdo profissional dos alunos formados

pelo curso.

No que concerne a avaliacdo do desempenho institucional por meio do acompanhamento da situacao
profissional do egresso, a Coordenacao do Curso de Graduacdo em Engenharia de Controle e Automacao,
juntamente com o NDE, avalia que é de extrema importancia manter um registro para analisar a
penetracdo, a atuacdo, a permanéncia e a situacdo dos ex-alunos no mercado de trabalho. Este
acompanhamento visa avaliar a qualidade do ensino e adequacdo do curriculo e do perfil do egresso,

utilizando as opiniGes destes para a avaliagdo do curso e aperfeicoamento do processo de formacgao.

O acompanhamento dos egressos sera realizado, principalmente, por meio de um formulario eletrénico
que sera disponibilizado no site do Curso de Graduacdo em Engenharia de Controle e Automacao, na aba
dos Ex-alunos. Ao acessar esse formuldrio, o egresso sera convidado a atualizar suas informacgdes de
contato, bem como fornecera informacgdes sobre sua trajetéria profissional, identificacdo dos fatores que
facilitaram ou dificultaram o ingresso no mercado de trabalho, identificacdo das competéncias exigidas
pelo mercado de trabalho. O egresso poderd sugerir adequag¢des/mudancgas no curriculo do curso no

sentido de atender as demandas exigidas pelo mercado de trabalho e pela sociedade.
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O NDE acredita ser fundamental o constante contato com os egressos. Desta forma, caberad a
Coordenacdo do Curso manter um formulario eletrénico adequado e atualizado e convidar, anualmente,
os ex-alunos a participarem do preenchimento deste, informando-os da importancia de se manter este

registro.

10.2 | Comunidades em Redes Sociais

O Curso de Engenharia de Controle e Automacdo possui comunidades (ou grupos) em redes sociais
voltados para comunicac¢0es, divulgagdes e sociabilizagdes entre os docentes e os alunos da graduacgdo. A
participagdo e a inscrigdo nessas comunidades sdo incentivadas pelos docentes e discentes do curso que
ja participam. Quando um aluno se torna um egresso do curso, qualquer que seja o motivo, ndo é
requisitado que ele deixe de participar. O contato com o egresso é mantido, portanto, enquanto for de

seu interesse pessoal.

Os grupos atualmente pertencem as seguintes redes sociais:
e LinkedIn: Engenharia de Controle e Automacé&o - FEELT/UFU
(https://www.linkedin.com/in/cocca-feelt-047264162/)

* Facebook: UFU — Engenharia de Controle e Automacao

(https://www.facebook.com/groups/1484566988498494/)

A comunidade no LinkedIn, uma rede social orientada a profissionais e empresas, sdo meios préprios para

acompanhamento da situacdo e da colocacdo profissional atualizada de nossos egressos.

10.3 | Divulgacgao e Participa¢ao em Eventos

Projetos de extensdo universitaria e eventos como palestras, seminarios, congressos, féruns, workshops,
minicursos, entre outros, realizados nas dependéncias da universidade e relacionados a area de Controle
e Automacdo podem também ser de interesse dos egressos. Nossas comunidades em redes sociais

cumprem o papel de divulgacao.

Através do contato com os egressos nas redes sociais, é possivel ainda convida-los para relatar suas
experiéncias e vivéncias em determinados eventos. Deste modo, pode-se fomentar a integracdo social

dos egressos com os alunos e a sociedade.
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10.4 | Contato com o Corpo Docente e a Coordenagao

Os egressos possuem um canal de comunicacdo direta com a Coordenag¢dao do Curso e com seus
professores via seus respectivos e-mails institucionais divulgados na pagina do sitio eletrénico da FEELT

(http://www.feelt.ufu.br/rh/docentes), possibilitando sanar duvidas, solicitar informac&es, registrar

critica e sugestoes.
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1 Consideracgoes Finais

Apresentou-se nesse projeto toda a fundamentacdo tedrica em que se baseia a concepg¢do do Curso de
Graduagdo em Engenharia de Controle e Automacgdo a ser oferecido pela Universidade Federal de
Uberlandia, sob a responsabilidade da Faculdade de Engenharia Elétrica. De forma bem clara procurou-
se mostrar também o perfil desejado do egresso e as acbes necessarias tanto do ponto de vista
pedagdgico quanto do ponto de vista do cumprimento das diretrizes curriculares para que esse perfil seja
obtido. Da mesma forma, foram também definidas as habilidades, competéncias e conteddos necessarios

a formacao desse profissional.

Procurou-se ainda, apresentar todo o conjunto de informagdes necessdrias ao completo entendimento
do processo de aprendizagem do aluno. Nesse contexto, foram apresentados tanto o processo de
avaliacdo do curriculo de Engenharia de Controle e Automagdo como o seu acompanhamento. As
informac@es sobre normas, organizacdo académica e infraestrutura basica, oferecidas pela Universidade
e pela Faculdade de Engenharia Elétrica, permitem a observagdo de todo o contexto que envolve a
formagdao do profissional em Engenharia de Controle e Automacdo e como elas se encontram

indissocidveis ao processo.

O projeto politico-pedagdgico é mais do que uma formalidade instituida: € uma reflexdo sobre a educagao
superior, sobre o ensino, a pesquisa e a extensdo, a produc¢do e a socializagdo dos conhecimentos, sobre

o aluno e o professor e a pratica pedagdgica que se realiza na universidade.
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